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1.1

1.2

Sicherheit

Einflihrung

Bitte lesen Sie vor Inbetriebnahme des Geréats diese Beebsanleitung aufmerksam durch und
befolgen Sie die Anweisungen. Die Beiebsanleitungjederzeit gut zugénglich aufewahren.

Personen und Sachschéden, die durch Nichtbeachtung dieser Bériebsanleitung entstehen, sind
durch das Produkthaftungsgesetz nicht abgedeckt.

Symbole

Wichtiger SicherheitshinweisNichtbefolgen kann zu Personen oder Sachschadenfihren.

Wichtige Informationen.

1.3

1.4

BestimmungsgemalRer Gebrauch

Dieser Prifstand dient ausschlieflich zur Leistungsind Funktiongrifung bei Kraftfahrzeugen und
ist nicht zur Bremsenpriifung oder Gerauschsuche einsetzbar. Die zulassige Achslast ist zu belac
ten.

Der Prifstand darf ohne ausdriickliche, schriftiche Genehmigung des Herstellers nicht verdndert
werden. Bei Zuwiderhandlung verliert die Konformitatserklarung ihre Giltigkeit.

Eine Uber die bestimmungsgeméRe Verwendung hinausgehende Verwendung ist bestimmugig
widrig.

Sicherheitsvorschriften fiir die Inbetriebnahme

1 Der Prifstand darf nur von autorisierten Servicetechnikern aufgestellt und in Betrieb genommen
werden.

1 Der Prifstand darf nicht in explosionsund feuergefahrdeten Betriebsstatten, in Aul3en
bereichen oder in feuchten Raumen (z.B. Waschhallen) aufgestellt und in Betrieb genommen
werden.

1 Warnaufkleber miissen vom Betreiber angebracht werden:
2 Gehdrschaden duch hohe Larmpegel. Bei Bedarf Gehdrschutz tragen.
2 Schwere Augenverletzungen durch fliegende Teilchen. Bei Bedarf Schutzbrille tragenrVe
antwortung liegt beim Betreiber.

i Tragen Sie personliche Schutzausristung, soweit erforderlich oder durch Vorschriftgefor-
dert. Die personliche Schutzausriistung muss den sicherheitstechnischen Anfordengen flr
den jeweiligen Arbeitseinsatz entsprechen.

BA053401-de



1.5

BA053401-de

Sicherheitsvorschriften fliden Betrieb

1

Der Prufstand darf ausschlief3lich seiner Bestimmung gemaf und nur innerhalb seiner ¢-ei
tungsgrenzen betrieben und benutzt werden.

Der Prufstand darf nur von eingewiesenem Personal betrieben werderPriifstand und Arbeit-
bereich miissen sauber gehalten werden.

Der Prifstand darf nur von Personen bedient werden, die kdrperlich und geistig dafiir geeiet
sind. Die Personen missen ausgeruht sein und diien nicht unter dem Einfluss von Alkohol,
Drogen oder Medikamenten stehen.

Die Anlage muss bei Nichtbenutzen ausgeschaltet werden und der Hauptschalter gegen &Vi
dereinschalten gesichert sein.

Im Gefahrenbereich desPriifstandes dirfen sich keine Personen afhalten. Rotierende oder
sich bewegende Teile sind geféhrlich.

Die gesetzlichen Unfallverhitungsvorschriften beachten.
Die Rollen dirfen, auch im arretierten Zustand, nicht betreten werden.

Unnétige Beanspruchungen an Fahrzeug und Prifstand sind zu vernaen. Das Fahrzeug
langsam auf den Priifstand fahren.

Befestigungsschrauben der Abdeckplatte regelmaRig auf festen Sitz Uberprifen.

Bei Leistungsprufstdnden in Verbindung mit Arbeitsgruben darf sich keine Person in der Grube
unterhalb des Fahrzeugs befindenwahrend sich ein Fahrzeug mit rotierenden Raderauf
der/den Rolle(n)befindet.

Tragen Sie personliche Schutzausriistung. Bei Bedarf Schutzbrille tragen. Aus den Fahr
zeugradern herausgeschleuderte Partikel kdnnen schwere Verletzungen verursachen. Eng a
liegende Arbeitskleidung tragen und lange Haare zusammenbinden. Kleidungsstiicke oder &a
re kdnnten durch Maschinenteile erfasst und eingezogen werden.

Gefahr von Gehdérschadigung durch hohe Larmpegel! Gehérschutz verwenden, der bis

120 dB(A) zugelassen istLarmpegel von tiber 110 dB(A) sind wahrend einer Fahrzepgifung
moglich. Der Larmpegel im Fahrzeug und im Prifraum ist vom Betreiber zu ermitteln. Ggf. muss
geeigneter Gehorschutz verwendet werden, Warnaufkleber miissen vom Betreiber angebracht
werden.

Gefahr von Kohlenmonoxidvergiftung durch giftige Fahrzeugabgase. Der Prifstand darf nue-b
trieben werden, wenn die Raumlichkeiten, in denen der Prifstand installiert isiowie die Prif-
standsgrube Uber eine ausreichende Abgasabsaugung und Beliftung und die dagehdrenden
Warneinrichtungen verfugen.

Lenkbewegungen wéahrend der Fahrzeugprifung vermeiden. Hierdurch wirken besondere Kra
te auf die Fahrzeudgfixierung und insbesondere auf die Befegtingseinheiten am Priffahrzeug.

Vor Verlassen des Falreugs in den Leerlauf schalten Ggf. Fahrzeug kontrolliert abbrersen.
Lenkbewegungen vermeiden! Wartenbis Fahrzeug und Rollen im Stillstand sind, erst dann
Fahrzeug verlassen wegen Einzugsgefahr von Kérperteilen und Kleidung an rotierenden Rollen
und Fahrzeugradern.

Prifstandsoberflache sauber und trocken halten. Bei nasser, dliger oder vereister Priif
standsoberflache besteht Rutschgefahr! Keine Gegenstande (Werkzeug, Material usw.) auf dem
Prifstand ablegen. Sicherheitsschuhe mit rutschfester Sohle und Stahlkappe trag, um Aus-
rutschen und mechanische Verletzungen zu vermeiden. Teile, die in Verkehrswegen mehr als
20 mm uber den Boden herausragen, mit schwarzgelben Streifen versehen.

Zusatzlich zum Gefahrenbereich muss der Betreiber den Bereich des Priifraums festlegen
dem sich wahrend der Messung keine Personen aufhalten durfen und diesen durch Fang
vorrichtungen oder Zellenwénde begrenzen. Gefahrenbereich (Rollenbreite + 1100 mm) dbei
seitig hinter dem Fahrzeug bis zur Zellenwand bzw. Fangvorrichtung markieren.
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1.6

1.7

1.8

1

Unfallgefahr durch Bruch der Fahrzeudfixierung! Fahrzeugfixierung vor jeder Benutzung ag-
chanische Beschadigung tberprufen. Prifbetrieb niemals ohne geeignete und korrekt instatlie
te Fahrzeugfixierung starten.

Sicherheitsvorschriften flrServicearbeiten

Servicearbeiten dirfen nur von autorisierten Servicetechnikern durchgefihrt werden.

Bei Reparatur, Wartungs- und Ristarbeiten muss derBetriebsartenwahlschalter in die korrekte
Position gebracht und durch Abziehen des Schlussels gegen unbefugten Gebrauch geschitzt
werden.

Die Sicherheitseinrichtungen missen von autorisierten Servicetechnikern eingestellt werden.
Die Sicherheitseinrichtungn dirfen nicht ersetzt oder umgangen werden.

Bei Rusttatigkeiten eng anliegende Sicherheitshandschuhe tragen, um Quetschgefahren zurve
ringern. Fur Servicearbeiten in der Prifstandsgrube Schutzhelm gegen Stol3verletzungea-tr
gen.

Lebensgeféhrliche SpannungjArbeiten am elektrischen Teil der Anlage nur durch autorisierte
Elektrofachkrafte entsprechend den geltenden elektrotechnischen Regeln und Vorschriften. Vor
Arbeiten an der Elektrik den Prufstand spannungsfrei schalten und gegen Wiedereinschaltein s
chern. Spannungsfreiheit Uberprifen! Schrank beinhaltet Komponenten mit Speicherladung.
Nach Abschaltung aller Spannungen kann noch mindestens 5 Minuten lang lebensgefahrliche
Spannung anstehen! Entladung vor Arbeitsbeginn sicherstellen! Schaltkasten abschliefdend
Schlussel unter Verschluss aufbewahren. Schlissel nur im Bedarfsfall an autorisierte Elektr
fachkrafte aushandigen.

Fehler und Abweichungen von normalen Betriebszustédnden sind ausschliel3lich durch aus
gebildete Facharbeiter, welche fiir diese Arbeitaggaben an diesem Prifstand autorisiert wit
den, zu untersuchen. Stromkreise, die von einer unterbrechungsfreien Stromversorgung@g
speist werden, stehen auch nach dem Ausschalten des Prifstandes Uber die Netztrean
einrichtung unter Spannung. Die Steuerung thalt Stromkreise, die vor der Netztrennein
richtung des Prufstandes abgegriffen werden und nach Abschaltung tiber die Netztrennein
richtung nicht spannungsfrei sind. Alle Betriebsmittel, die vor der Netztrennvorrichtung agg
schlossen sind, sind mit der Fabe GELB oder ORANGE verdrahtet.

Geeignete Lastaufnahmemittel mit ausreichender Tragkraft zum Offnemyr Demontage und
zum Transportschwerer Prifstandskomponenten verwenden. Demontageind Transportnur
durch qualifiziertes Fachpersonal. Alle giltigen Sierheitsvorschriften und einschlagige Arbest
schutzverordnungen befolgen. Prifstandskomponenten nur an den vorgesehenen Haltepkn
ten anheben.

Gefahrenzone

Beim Betrieb des Prifstands diirfen sichkeine Personen im Gefahrenbereich aufhalten
Mindestabstand: 1100 mm zu allen Seiten der Rolle(n)

Sicherheitshinweise zu den Reifen

f
f
f

Reifenluftdruck prifen und Sichtkontrolleler Reifen auf Beschadigung durchfihren.
Um Reifenschaden zu vermeiden, empfehlen wir, Priifreifen zu verwenden.

Die Reifenhersteller verbieten es, zur Leistungsprifung auf einem Rollensatz gefahrene Reifen
weiter flr die Stral3e zu verwenden. Eine nictdgrkennbare Beschadigung der Reifen ist moglich.

Keine Fahrzeuge mit Winter, Renn-, runderneuerten oder neuen Reifen prifen.
Zulassige Hochstgeschwindigkeit fir die Reifen beachten.

Alle Radkomponenten auf festen Sitz prifen.
BA053401-de
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1.9

Sicherheitshinweise zur Wirbelstrombremse

Optional erhéltlich.

1.10

1.11

BA053401-de

Bei lange andauernder Belastung erwarmt sich die Wirbelstrombremse sehr sta¢k 500 °C). Die
Bremsrotoren kénnen dabei rotgliihend werden.

Nach Messungenmit lange andauernder Belastungsollte die Wirbelstrombremse ohne Lasfir

3 min bei einer Geschwindigkeit von ca. 40 km/h durch das Fahrzeug weitegedreht werden.

Die drehenden Rotoren saugen Kuhlluft von der Seite an und geben diese radial nach au3en ab.
Die Wirbelstrombremse wird dabei wirksam abgekihlt und es wird venndert, dass die Stauwarme
der Rotoren die Isolierung der Spulen beschéadigt.

Sicherheitshinweise zur Fahrzeudfixierung

Hebebénder

Zurrgurt (50 mm breit) Zugfestigkeit 2000 kg, L&ngd m

1 Verwendung nur durch beauftragte und unterwiesene Personen

9 Vor Inbetriebnahme Hebebander auf Schaden und Einsatzsicherheit Uberprifen

1 Zulassige Tragfahigkeit nicht Giberschreiten; Hebeb&ander so anschlagen , dass sie die Last mit
ganzer Breite tragen

Nur geeignete Anschlagstellen verwenden

Nur unbeschadigte Hebebénder / Zurrgurte mit lesbarem Zugkraftetikett verwenden
Hebebander nicht knoten, nicht verdrehen und nicht durch Ineinanderschniren verlangern
Min. 1,5 und max. 3 Gurtbandwindungen auf Ratshe aufbringen

Bei Lasten mit scharfen Kanten nur Hebeb&nder mit Schutzvorrichtungen einsetzen
Beschlagteile nicht auf Biegung oder an der Spitze belasten

Betriebstemperatur:-40a +100 °C

= =4 -4 -4 -8 -—a -2 -2

Tragfahigkeisreduzierung bei:
2 nicht-symmetrischer (ungleichmalfgjer) Belastung
2 Verwendung im Schniirgang nur mit zulassigeEndschlaufenverstéarkung

=

Einsatzverbot in Laugen

1 Benutzungsverbot bei mechanischen Beschadigungen, Verformung oder Beschadigungen an
Sicherungen

1 Uberpriifung und Instandsetzung nur durch Sachkunie nach einem Jahr

Sicherheitseinrichtungen

Die Sicherheitseinrichtungen missen regelmafiig von einem autorisierten Servicetechniker iibe
pruft werden. Gesetzliche Afiorderungen missen beriicksichtigt werden.
Mit defekten Sicherheitseinrichtungen darf der Prifstand nicht betrieben werden!

AbschlieBbarer Hauptschalter

Der Hauptschalter dient zum Einund Ausschalten des Priifstands. Er kann gegen unbefugte
Benutzung miteinem Vorhangeschloss gesichert werden.

Grubensicherung (Option)
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1.12

1.13

Lichtschranke oder InfrarotBewegungsmelder. Gibt ein akustisches und visuelles Signal ab, wenn
sich Personen in der Grube befinden.

Warn- und Hinweisschilder

Am Prifstand sind Warn und Hinweisschilder angebracht, die nicht veréndert oder entfernt we
den dirfen. Defekte oder fehlende Schilder miissen ersetzt werden.

Zubehor

Die Anlage darf nur mit Zubehdr betriebn werden, das von MAHA zugelassen wurde.

Verhalten bei Unféllen

9 Der Verletzte ist aus dem Gefahrenbereich zu bergen. Informieren Sie sich, wo Verbanittel
aufbewahrt werden. Ersthelfer hinzuziehen.

1 Bei Unféllen "Erste Hilfe" leisten (Blutungen stillen, verletzte GliedmafR3en ruhig stellde)y Unfall
melden und die Unfallstelle absichern.

1 Melden Sie jeden Unfall unverziglich lhrem Vorgesetzten. Achten Sie darauf, dass Uber jede
Erste-Hilfe-Leistung Aufzeichnungen, z.B. in einem Verbandbuch, gemacht werden.

1 Ruhe bewahren und auf Riickfragen atworten.

BA053401-de
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Beschreibung

Allgemeines

Leistungsbeschreibung
Messprogramm:;

1 Leistungsmessung bei konsanter Drehzahl, Geschwindigkeit, Zugkraft (Option)

i Grafische numerische Azeige von Rad, Verlust, Motorleistung und Drehmoment

1 Hochrechnung der Motorleistung nach DIN 70020EWG 80/1269, 1SO 1585, JIS D 1001, SAE
J 1349 (Option)

1 Testprogramm fur Tachometeranzeige

1 Lastsimulation mit grafischer Auswertung (Option):
o0 Konstante Drehzahl, Geschwindigkeit, Zugkraft
o0 Fahrsimulation

ExterneMessdaten (Option)

1 Eingange furDrehzahl, Oltemperatur

1 Umfangreiche Méglichkeiten zur Erfassung von externen Messdaten am KFZ: Driicke, Teawp
ratur, Analogwerte

1 Anschlussmdglichkeit von MAHAAbgasmessgeraten MGT 5, MET 6.1
1 Grafische Darstellung der Messwes Uber der Zeit

9 Darstellung von drei Leistungsmessungen im Hintergrund

Ausdruck (Option)

1 Ubersichtlicher DINA4-Farbausdruck

9 Leistungsdiagramm der kontinuierlichen und der diskreten Messig auch als Tabelle ag-
druckbar

Datenbank:

9 Speichern und Laden der leistungsdiagramme

1 Import und Export von Daten

9 Frei programmierbare Lastsimulationsprofile
Funk-Fernbedienung:

i Prufstandsbedienung und Steuerung

1 Bedienung von Kuhlluftgeblase u. weitere Mdglichkeiten

Standardlieferumfang Kommunikationspult

1 EurosystemPult MCD 2000 mit Fach fur Drucker, Stander fir Monitor, ausziehbare Ablage fir
Tastatur und PGWheelMaus, Halter fir AHin-One PC, elektrische KomponentenMess- und
Regelelektronik

1 Funkfernbedienung mit Akku und Ladestation
1 Messprogramm

Standardlieferumfang Rollensatz

1 Selbsttragender, geschlossener SchwungmassenRollensatz erweiterbar mit Wirbelstran-
bremse
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2.2

Technische Daten

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung jederzeit vorbehalten.

Kommunikationspult

MaRe (BxHXT)

860 x 1450 x 420 mm

Versorgungsspannung 3x400V
Absicherung 35A
Gewicht inkl. Verpackung ca. 150 kg
Rollensatz

Achslast 1000 kg
Gewicht 270 kg
Rotatorische Masse ca. 155 kg
Rollenlange 400 mm
Rollendurchmesser 504 mm

Grundmal (L x B x H)

546 x 770 X 456 mm

Druckluft max. 7 bar

Prufgeschwindigkeit max. 320 km/h
Radleistung dynamisch max. 350 kw
Zugkraft max. 6500 Nm

BA053401-de
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Variante 1: Schwungmasse

o = ”Jg: f@ S
3 - |
.-F- -|ﬁo

(770)

(456)

| s .y |-

&
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Variante 2: Schwungmasse und Wirbelstrombremsdelma CC160

T
(800)

(s16)

(1500)

BA053401-de
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2.3 Hauptschalter

1 Der Hauptschalter befindet siti an der Seitenwand des Kommunikationspults.

1 Hauptschalter auf Position O/ OFF. Stromversorgung AUS
1 Hauptschalter aufPosition 1/ ON: Stromversorgung EIN

1 In der Nullstellung lasst sich der Hauptschalter mit einem Vorhangehloss
gegen unbefugte Benutzung sichern.

2.4 Bedien- und Anzeigeelemente

Die Ausstattung der Bedien und Anzeigesinheit ist abhéngig von der gewahlten Priifstags-
® variante. Die Beschreibung bezieht sich auf di&ollusstattung der Variante "Schwurgmasse,
1 Wirbelstrombremseund Tachoantrieb”.

Bei der Basisvariante "Schwungmasse" ist nur der Hauptschalter funktional.

A Betriebsartenwahlschalter D LeuchtmelderBETREIBEN
B  Steuerung EINJAUS E Leuchtmelder EINRICHTEN
C NOT-HALT F Leuchtmelder FERNBEDIENUNG

BA053401-de



17

Betriebsarten
Stellung 1: Stellung 0: Stellung 2:
BETREIBEN KALIBRIEREN EINRICHTEN
Haltebremse EIN EIN EIN
Leistungsteile W- EIN AUS AUS
belstrombremse
Motoren/Umrichter EIN AUS AUS

Bei jedem Wechsel der Betriebsart wird die Steuerung automatisch deaktiviert und muss durch
Betéatigung des Steuerung EINTasters wieder eingeschaltet werden.

2.5

Ein- / Ausschalten des Prifstands

EIN
1 HauptschalterEIN.

2 Betriebsartenwahlschalter auf
gewtinschte Position stellen.

3 Steuerung EIN.
3 Prifstand betriebsbereit.

Not-Halt

AUS

1 Steuerung AUS.
2 Hauptschalter AUS.
3 Prufstand auf3er Betrieb.

Die Varianten dine Tachoantrieb verfiigen tber keine NOHALT-Funktion.

NOT-HALT wird ausgeltst durch Drucken des Pilztasters:

3 Umrichter der Antriebe AUS
3 Leistungsteile der Wirbelstrombremse AUS

3 Samtliche Ausgange fur Pneumatik AUS

3 Programm muss neu gestartetwerden

BA053401-de
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2.6

BA053401-de

Fernbedienung

Fernbedienung

PC-Tastatur

Mit dieser Taste wird die Hebeschwelleaktiviert. Danach kann sie mit

1 den Cursortasten betétigt werden. F3 + Cursortasten
2 | Geblase ein / ausschalten F2
3 | Loscht eine ganze Zeile
Anwahl eines Menipunktes
4 | (In Kombination mit der Funktionstaste F5 kénnen in einigen Menls mit
den Cursortasten auch Sollwerte erhoht bzw. reduziert werden.)
5 | Bestétigen von Eingaben Return
Léschen des Zeichens vor der Cursorposition
6 X Backspace
Verwerfen von Eingaben
7 | Umschaltung auf BuchstaberModus
8 | Anschluss fur Pedalkraftmesser
In einigen Menls kdnnen spezielle Funktionen aufgerufen werden. Die
Belegung der Tasten ist in den verschiedenen Menis untschiedlich. In
9 diesen Menus befinden sich am unteren Bildschirmrand vier Kastchen F5 bis F8
mit diversen Funktionen. Diese Optionen werden miteh Funktionstas-
ten F5 bis F8 der Fernbedienung angewabhlt. Besitzt die Buttonleiste
weitere Ebenen, kdnnen diese mit den Cursortasten angezeigt werden.
Mit dieser Taste wird die Niederziehvorrichtung aktiviert. Danach kann
10 | . . - F4 + Cursortasten
sie mit den Cursortasten betatigt werden.
Mit dieser Taste wird die Rollensatzverschiebung aktiviert. Danach kan
(0 e
sie mit den Cursortasten betatigt werden.
12 | Fernbedienung einschalten
13 | Verlassen eines Programmteils
14 | Eingabe eines Kommas

Die Funktionen des Programms lassen sich auch Uber die Fernbedienung anwién. Die
Fernbedienung ermdglicht die Anwahl der Funktionen direkt vom Fahrzeug aus.

Das Signal wird mittels Funk tGbertragen. Die Empfangsantenne fur das Signal der Fernbedienung
befindet sich im Pult.
Sollen mehrere Prifstande mit jeweils eigener Fernbediung in einem Raum betrieben werden,
mussen die Fernbedienungen auf verschiedene Sendekanéle eingestellt werden.

Jede Betéatigung der Fernbedienung wird tber den Leuchtmelder auf dem Bedienpult angezeigt
(siehe AbschnittfBedien- und Anzeigeelemente).

Die Fernbedienung bei Nichtgebrauch immer in die Ladebox stecken, um eine Tiefenentladung des

Akkus zu vermeiden. Die Ladebox ist mit einem Uberladungsschutz ausgestattet. Die Ladezeit
betragt bei ganz entladenem Akku ca. 12 bis 14 Stunden. Wéhrend des Ladevgangs leuchtet die
rote LED an der Ladebox und "Akku wird geladen" erscheint im Display der Fdsadienung.
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Zum Einschalten der Fernbedienung driicken Sie die ONaste. Die Fernbedienung verfugt Uber
eine automatische Abschaltung (Timeout), die variabelrgjestellt werden kann. Die Fernbedienung
schaltet ab, wenn wahrend dieser Zeit keine Taste gedriickt.

Die Buchstaben auf der Fernbedienung lassen sich durch einmaliges Driicken der SHif&ste
anwahlen. Nochmaliges Driicken schaltet wieder auf den normalen Beebsmodus zuriick. Die
Anzeige "SHIFT" im Display erscheint, wenn die SHIFTaste betatigt wurde.

Die Tastatur der Fernbedienung besteht aus zwei Blocken: Funktionstastenblock + Ziffernblock.

/ \

9
1

10
2

11
3

12
4 13

14
5
6
7
8

BA053401-de
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2.7

Schnittstellenbox

Optional erhéltlich.

Die Schnittstellenbox dient zur Erfassungon Motordrehzahl, Umweltdaten, OBBDaten, Tem
peratur, Druck und Analogsignalen. Diese Erfassung erfolgt durch Module. Es kénnen maximal 4
Module in die Schnittstellenbox eingebaut werden.

Mit einer zweiten Schnittstellenbox, die parallel angeschlossen i kénnen weitere Module
eingebaut und individuell auf Kundenwunsch angepasst werden.

StandardmaRig verfugt die Schnittstellenbox 1 tber ein Drehzahlind ein Umweltmodul.

BA053401-de

MARE (H X B X L)ttt ca. 120 x 170 x 160 mm
7= o o | SRR ca. 1,0 kg
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Klemmgeber, OT-Geber Lichtschranke
Klemmgeber, OFGeber Lichtschranke
DRZ B
Oltemperatursonde

Triggerzange

Kraftstofftemperatur

Ansauglufttemperatur
PTH
Atmosphéarischer Druck

I & m m| oo O W >

Feuchtigkeitssensor

OBD (Option)

OBD

Druck 1

Druck 2
P2T2 (Option)
Temperatur 1

S r X 4

Temperatur 2

SchnittstellenboxBelegung anzeigen:
1 Mitden Tasten <SHIFT> + <F1> erscheint die Belegung der Schnittstellenbox.
2 Mit <WEITER> oder <RETURN> verlassen Sie diesen Bildschirm.

MeRbox-Belegung

Weiter

BA053401-de
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2.7.1

BA053401-de

Drehzahimodd (Standard)

Das Drehzahlmodul dient zur Erfassung der Drehzahl und der Oltemperatur
(Steckkarte CAN DRZ).

Folgende Drehzahlaufnehmer/Drehzahlquellen k6nnen verwendet werden:

Triggerzange

Mit der Triggerzange wird das Drehzahlsignal am Zindkabel (Zindkerze oder Verteiindspule)
aufgenommen. Die Triggerzange nimmt das Hochspannungsginal, welches vom Verteiler zu

einem beliebigen Zylinder geleitet wird, induktiv auf. Die Impulse werden von der Triggerzange an
die Schnittstellenbox weitergegeben und dort zum Drehzahlsignal umgewandelt. Die Triggerzange
sollte so nah wie mdglich an derZiindkerze und so weit wie moglich entfernt von dem
nachstgelegenen Ziindkabel angebracht werden.

Anbringung:
Position (D)auf der Schnittstellenbox.

Klemmgeber

Klemmgeber werden nur bei Dieselmotoren eingesetzt. Der Klemmgeber besteht aus einem Piezo
Element, welches Druckunterschiede in der Zuleitung erkennt und diese in elektrische Impulse
umwandelt. Zu beachten ist, dass der verwendete Klemmgebenur fiir einen Durchmesser der
Kraftstoffzuleitung geeignet ist und nur an einer geraden Stelle der Zuleitung eines beliebigen
Zylinders angebracht werden sollte (Masseklemme an dgjleichen Einspritzleitung anbringen).

Anbringung: “3
Position (A)oder (B)auf der Schnittsellenbox. » 9‘;./‘\’

o
Klemme W

Die Drehzahlermittlung an der Klemme W wird nur bei Dieselfahrzeugen angewendet.

An der Klemme W wird die Drehzahl der Lichtmaschine abgenommen. Da die einzelnen
Fahrzeugtypen unterschiedliche Ubersetzungen zwischen Kurbelwelle urdchtmaschine haben,
muss die Anzahl der Impulse pro Umdrehung der Lichtmaschine (proportional zur Drehzahl der
Kurbelwelle) entweder bekannt sein oder durch einen Vergleich der Drehzahl mit einem
Drehzahlmesser ermittelt werden.
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OT-Geber

Der OT-Geber wird immer fahrzeugspezifisch verwendet, d.h. je nach Fahrzeughersteller werden
die entsprechenden Diagnosestecker zur Aufnahme des Drehzahlsignals benutzt.

Die Aufnahme mittels OTGeber liefert eine

sehr exakte Drehzahlmessung. 30
Bei Erreichen von fax wird eine Drehzahl von |
12000 U/mint angezeigt. W
0,03
< 0 » f
o S e—

Der Pegel muss zwischen 30 mV und 30 V 1
liegen, damit ein (Drehzah) Impuls erkannt
wird.

—»

He]
200

Anbringung
Position (A)oder (B)auf der Schnittstellenbox.

Lichtschranke

Die Drehzahlermittlungmittels Lichtschranke wird angewendet, wenn keine direkte Mdglichkeit
besteht, das Drehzahlsignal am Motor abzunehmen. Das Ubersetzungsverhéltnis zur
Motordrehzahl muss 1:1 sein. Ist die Lichtschranke an der Kardanwelle angebracht, muss das
Ubersetzungsvehaltnis zwischen 0,5 und 2 liegen. Die Lichtschranke muss so platziert werden,
dass diese mittels eines Reflektors, welcher an der Keilriemenscheibe, Schwingungsdampfer oder
an der Kardanwelle angebracht ist, die Drehzahl stérungsfrei aufnehmen kann (His8 von
Vibrationen etc.).

Hinweis zur Einregelung der Motordrehzahl iiber Lichtschranke

Beim Einregeln im unteren Drehzahlbereich (Kardanwellendrehzahl < 800 U/min) empfiehlt sich ¢
Verwendung vonzwei Reflektoren, um die Anzahl der generierten Impulse zu verdoppeln.
Wichtig dabei:

9 Die Reflektoren mussen sich am Umfang symmetrisch genau gegenuber befinden. Zur Paositi
nierung kénnen markante Punkte am Motorgehduse dienen.

9 Bei der Eingabe des Getriebefakirs muss der bisherige Wert ebenfalls verdoppelt werden.

Anbringung:
Position (A)oder (B) auf der Schnitsstellenbox

V ONniHoy 7

BA053401-de
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Fahrversuch

Steht keine der aufgefiihrten Mdglichkeiten zur Drehzahlmessung zur Verfliigung, kann mittels
Fahrversuch eine Dehzahlermittiung durchgefiihrt werden. Die Drehzahl wird aus der
Rollengeschwindigkeit des Prifstandes in eine Drehzahl umgerechnet.

Zu Beginn der Messung muss bei einem bestimmten Gang ('Priifgang’ / Getriebe Ubersetzung
nahe 1:1) eine ausgewahlte Drehzaldngefahren werden. Diese Drehzahl wird gespeichert.

Wahrend der Leistungsmessung rechnet die Software dann die momentane Geschwindigkeit in
eine Motordrehzahl um. (Achtung: Die errechnete Drehzahl stimmt nur dann Gberein, wenn mit
dem 'Prifgang’ gefahren wird.)

Bei AutomatikFahrzeugen ohne Wandlertiberbriickung ist der Fahrversuch nicht sinnvoll, da die
Motordrehzahl durch den Wandlerschlupf abweicht.

2.7.2

BA053401-de

OBD-Modul
Die Drehzahl wird aus den OBEDaten gelesen.

Ol-Temperatursonde (Option)

Fahrversuche solltemur mit betriebswarmen Motor durchgefiihrt werden. Der Oltemperatur
messer dient hier zur Ermittlung und zur Uberwachung der Oltemperatur wahrend der Priifung.

Ok Temperatursonde fur Pkw und LKW, Lange
variabel (100 bis 1500 mm) mit Verschlusspno-
fen und 6 m Zuleitung.

Anbringung:
Position (C)auf der Schnittstellenbox.

Umweltmodul (Sandard)

Das Umweltmodul dient zur Erfassung der Umweltdaten (Steckkarte CAN PTH).
1 Kraftstofftemperatur (Option)

Ansauglufttemperatur

Umgebungstemperatur

Luftdruck

Luftfeuchtigkeit

= =4 4

Kraftstofftemperatur (Option)

Die Kraftstofftemperatur wird mittels Schnittstellenbox und Kraftstoffverbrauchsmessgeréat
aufgenommen und kann u.a. als Zusatzinformation zur Kraftstoffverbrauchsmessung dienen.
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Ansauglufttemperatur

Die Ansauglufttemperatur wird mittels Schnittstellenboaufgenommen und dient zur
Hochrechnung der Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 oder JIS
D1001.

Umgebungstemperatur
Die Umgebungstemperatur wird mittels Schnittstellenbox aufgenommen.
Luftdruck

Der Luftdruck wird mittels Schnitstellenbox aufgenommen und dient zur Hochrechnung der
Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 oder JIS D1001.

Luftfeuchtigkeit

Die Feuchtigkeit wird mittels Schnittstellenbox aufgenommen und dient zur Hochrechnung der
Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 oder JIS D1001.

Bei den angegebenen Normen (DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 und JI31001)
wird immer die aktuelle Lufttemperatur, der Umgebungsdruck und die relative Feuchtigkeit in die
Berechnung miteinbezogen.

2.7.3

Druck/Temperaturmodul (Option)

Das Druck/Temperaturmodul dient zur Erfassung von 2 Temperatuund 2 Druck-Werten
(Steckkarte CAN P2T2).

Druck 1+2

Die Ermittlung von Druck 1und 2 ist benutzerabhéangig. Der Messbereich erstreckt sich von
2 0,9 bis + 4,0 bar und kann z.B. zur Ermittlung des Ansaugdrucks, des Turboladerdrucks, etc.
verwendet werden.

Abgastemperatur

Die Abgastemperatur dient zur Kontrolle des Verbrennungsvorgangs und damit auch zur
Beurteilung der Verbrennungsgtite.

Der Hochtemperatursensor besteht aus einem NCr-Ni Thermoelement mit Ausgleichsleitung.
Der Messbereich erstreckt sich von 0 bis 100C0°C.

BA053401-de
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2.7.4 Analogeingangsmodul (Option)

Das Analogeingangsmodul dient zur Erfassungon 4 Analogsignalen (Steckkarte CAN AIN4).

Es kénnen externe Messdaten vor# 10 V bis +10 V oder von220 mA bis +20 mA aufgenommen
werden.

2.8 Analogausgangskarte (Option)

Die Analogausgangskarte (Steckkarte LON OUTA) dient zur Weiterverarbeitung von Messwerten
als Analogsignal fiir ein externes Gerat (z.B. Analoganzeige, Digitalanzeige).

Es stehen 4Analogausgange von-10 V bis +10 V zur Verfligung.

1 Die Steckkarte LON OUTA wird im Kommunikationspult angeschlossen.

BA053401-de
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2.9

Breitband-Lambdasonde

Lieferumfang

Kabel Spannungsversorgung 12 V vom Fahrzeug Zigarettenanziinder / Batterieklemmen
Versorgungs und Ubergabebox

Spannungsversorgung 12 V vom KFZ + -Signal

KMS UEGOCAN ControllerSet

Masseverbindung fiir Lambdaheizung

Steckverbindung Lambdasonde / KMS UEGO

MAHA CAN AIN 4

I @ m m O O W »

Abschlusswiderstand Schnittstellenboxund Erdung des Fahrzeugs

Signalleitung (rot) + Masse (FZG)
J Breitbandsonde (Bosch LSU 4)

BA053401-de
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CD-Inhalt
AIN4-Spannungskennlinie.
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AIN_TABL.CFG
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AIN_TAB2.CFG

Lt Jooetenentt | tweters __Jawsw

Zusétzich moglich: Uhr fir Lambda Statt Motordrehzahl kannLambdawert angezeigt werden.
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Min. Min. 0,000
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Fir die Analog INPIlatine

| » Computer » OS(C) » MAHA » LPSHN » w | 49 W LPENOO0 durhsuchen P . . .
Owe = Betent- e 1 vorinstallierteFiles (Span-
S el 00 e S ~= @ @ | nungskennlinien) Lambda
W Favoeten And g4 K *:
B Desitep L Legaage 0. un d AF Rn
18 Dewmisads k LN )
2 Zuletst besacht b LONSETUR2 " '
B Trager, Norman b MsDE 4
& share (swe) b O A,
b Sicherung 1
w4 Biblotheben b Tekenits A
o Bikder b Treiber ®
¥ Dotumente o b Treiber Usbion
& Musik MW NI A
B Videos |
ID-Scanto0d, USE-FE, USB-HFE, USBL O
W Computer NI AN A e
& osicy 4 2]
A OVD-RW-Lautwerk (D) MAHA § K1
S Ipr (\\mshaintra\dis\a) 00) 1% 1¥B
% NTraeger (\wnahaintra\dfs\usens) (Y2 yanl 1240 3 2 ¥8
G dfs (\\mahauntna) () * AWNIBDUL PR VB
AWNGLIUL 3 AL KB
S Netzaert -« [Beoxhico n 1B
N\ 2 Elemente susGewst Anden ure 08.03.2012 1456 Erstefdatum: 070320121200
4 T

o u n 'display.ini".Durch Entfernen alle Semikolons wird die Anzeige aktiviert:

- Nan

&) DPORTauto-exportciv
2 B confien
@ _ Figin

(= FPlico

2 Geblaesesmn

% hivdd.
Jpghib32dil
2 KEBrowser.ini
KEChopDrv.dil
kedebug.dil
KEG&APIus.dil
kelon32.dil

5 KEOmeskay @il
KESCaed.di
bevauali2 a0
v 5 KEWLDVIZaN

&
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&

(#

sdatum: 08.03.2012 1457 Erstefidatum: 094

Gréfe 334 Bytes

——
Anderungidwtum Ty Grobe .
12042006 17:1¢ Konfiguratsonseir S KE
$8.03.2012 1457 Konfigueatsonsein 1kB
12.03.2010 08:4 Yonfigurabonseir 4KE

pc Konfigunationsenmstellungen e gserwe 65 KB

GeoBe: 306 KB b
| Anderungsdatunn 12.03.2010 08:43 |

Ouint=> Bowbelres fommetenAmsicht
Makro_File)

Laden der Include-Files
ioad = var.h

m

i [analog pisplay 1]

P MEsSSWErt = USEAVAR_EXT _ANALOG_EINGANG 1
Skalen_Teiler - 1
|skalen_steps = 0.1
|Skalen_sub_sSteps = 5
Minimal_wert - 0.7
Maximal _wert « 1.3
|Segment_Ende_Rot = 0.9
|Segment_Start_Gruen = 0.9%
|segment _Ende_Gruen « 1,05
|Segment_Start_fot = 1,1

HINWEIS:

Bezeichnung der Uhr ist in der "display.ini" mit
Lambda uber AIN4nicht mdoglich!
| h

H45E! 4
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Montageanleitung

1

Lambdabreitbandsonde an dervom HerstellerangegebenenPosition montieren. Kabel so
verlegen, dass sie nicht in @& Nahe von drehenden bzw. heiRen Teilegeraten.

Lambdasonde mit dem Steuergerat KMS UEGO CAN Controller Uber den-poligen Stecker
verbinden.

Massekabel (A) fur Lambdaheizung an der Karosserieamse oder dem vorgesehenen
Kabelsteckerdes MAHA-Adapters anstecken. Signalleitung und Spannungsversorgung (B) vo
KMS UEGO CAN Controller und MAHAVersorgungs und Ubergabebox verbinden.

Kabelbaum mit 12-fach-Stecker (A) an den KMS UEGO CAN ControlleB} anstecken.

Signalleitungen rot und schwarz an der MAHA Versorgungsund Ubergabebox anschlieRen
und mit der optionalen CAN AIN4Platine in der Schnittstellenbox verbinden.

Stecker der 12 V-Versorgungsleitung an de MAHA-Versorgungs/Ubergabebox ansecken.

Spannungsversorgung a 12 V-Zigarettenanziinder; Steckdose oder Batterieklemmen
anschlie3en.

mmu‘.,.dﬁ'"
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Fahrzeug erden
Beim Fahren auf demPrifstand kann sich das Fahrzeug statisch aufladen! Dait das Lambdasig-

nal nicht gestoért wird, das Fahrzeugtiber ein mitgeliefertes Erdungskabegrden.
Vorgehensweise

1 Vorhandene Stecker an der Riickwand de Schnittstellenbox (A) durch das mitgeliefert&abel
mit Stecker (B) ersetzen.

2 Klemme desErdungskabek (C)mit Fahrzeugmasse verbinden.

Die Handhabung des Lambdatesters ist der vom Hersteller mitgelieferten Beebsanleitung zu
entnehmen.

BA053401-de
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2.10

BA053401-de

Messprogramme

Dieser Leistungsprifstand ermdéglicht eine exakte Simulation definierter Fahrzustande.

Des Weiteren kénnen auch Kraftstoffverbrauchd/essungen und Abgasanalyse, sowie
Serienliberwachungen von Kraftfahrzeugen durchgefuhrt werden

Zur Durchfuihrung der verschiedenen Messaufgaben kdnnen folgende Betriebsarten ausgewéhlt
werden:

1 Last-Simulation

Das Lastsimulationsmeni ermdglicht dem Anwender die Vorwahl von verschiedenen
Lastzusténden, die z.B. eine gezielte Motordiagnose ermdglicheoder die Steigleistung eines
Fahrzeugs ermitteln lassen. Je nach Bedarfsfall lassen sich verschiedene Lastzustande simulieren
wie z.B. eine konstante Zugkraft, eine konstante Geschwindigkeit, eine konstante Drehzahl oder
eine Fahrsimulation.

1 Motorleistungmessen

Mit diesem Menipunkt wird die Motorleistung des Fahrzeugs (Kontinuierliche und Diskrete Bte
sung) ermittelt

1 Hochrechnung der Motorleistung (Option)

Hochrechnung der Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, JIS D 1001,
SAE J 1349.

1 ElastizitaitsMessung

Mit diesem Menipunkt kann die Elastizitat des Motors gepruft werden. Nach dem Aufrufen der
Elastizitats Prifung werden wie bei der Fahrsimulation das Gewicht (Masse) des Fahrzeuges und
die Fahrtwiderstande eingegeben.

9 Tacho-Kontrolle

Mit diesem Menipunkt kann der Tachometer des Fahrzeuges getestet werden. Dabei karauch
die Geschwindigkeit Gberprift werden.
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3.1

3.2

Installatian

Anforderungen an den Aufstebirt

Der Raum, in dem der Prufstand betrieben wird, muss den gesetzlichen Bestimmungen fir
Arbeitsstatten entsprechen.

Eine ausreichende Frischluftzufuhr und ein Abluftschacht sollten vorgesehen werden.

Sicherheitstechnische MalRnahmen

Die nachfolgenden sicherheitstechnischen Hinweise sind vom Kunden vorzusehen und/oder zu
beachten. Nichtbeachtung kann auch bei Personen, die sich nur kurz im Prufraum aufhalten e
sundheitsschaden verursachen.

3.2.1

Warmebhilanz

Uberschlagige Berechnung fiir Dieselund Otto-Motoren

Mafgebend istdie im Kraftstoff vorhandene Energie. Diese wird als Brennstoffleistung mit 100 %
angesetzt und teilt sich wie folgt auf:

P. 29% = Motorleistung (mechanisch)
Wirkungsgrad tUber den gesamten Drehzahlbereich
P 23% = Warmestrom Uber die Oberflache des Mtorblocks und Motorkomponenten
Ps 20% = Kuhimittelwarmestrom (wird Uber Fahrzeugkuhler Gbertragen)
P4 14% = Warmestrom Uber die Oberflache der Fahrzeug\bgasanlage
Ps 14% = Warmestrom des Abgases

Warmeanfall im Prifraum
P+ Py+Ps+ Py

P, : Wird durch die luftgekihlte Wirbelstrombremse in Warme umgewandelt und standardmaRig in
den Prufraum gefihrt.

Ps : Diese Energie wird mit der Abgassauganlage abtransportiert und trégt nicht zum Warmeanfall
im Prufraum bei.

Bekannt ist in der Regel die m messende Motorleistung. Wird diese mit 1 angesetzt, so ergeben
sich folgende Faktoren:

P. Motorleistung 1

P, Warmestrom Oberflache Motorblock 0,8
Ps Kuhlmittelwarmestrom 0,7
P4 Warmestrom FahrzeugAbgasanlage 0,5

Der Warmeanfall im Prifraum issomit: 1 + 0,8 +0,7+0,5=3

Dies hei3t, dass die 3fache Energiemenge der Motorleistung als Warmeenergie im Prifraum
anfallt.

Beispiel 1 ~ P; Motorleistung =100 kw
P, Warmestrom Oberflache Motorblock 0,8x 100 = 80kw
P; Kuhlmittelwarmestrom 0,7x100 = 70kwW
P, Warmestrom FahrzeugAbgasanlage 0,5x100 = 50kwW

Warmebelastung des Raumes = 300 kW

Durch getrenntes Absaugen der durch die Wirbelstrombremse umgewandelten Warmeenergie P
kann die Raumbelastung deutlich gesenkt werden.
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Der Warmeanfall im Prifraum ware somit: + 0,8 +0,7+0,5=2
Dies heil3t, dass die 2fache Energiemenge der Motorleistung als Warmeenergie im Prifraum

anfallt.

Beispiel 2 P, Warmestrom Oberflache Motorblock 0,8x100 = 80kwW
Ps; KihIlmittelwarmestrom 0,7x100 = 70 kwW
P, Warmestrom FahrzeugAbgasanlage 0,5x100 = 50kwW

Warmebelastung des Raumes = 200 kW

1 Zeitlicher Verlauf
Eine Leistungsmessung am LPS 3000 dauert durchschnittlich:
Pkw 1,5 Minuten
LKW 32 4 Minuten
Anschliel3end erfolgt in delRegel eine Nutzungspause (Fahrzeugwechsel, Einstellarbeiten, usw.)

1 Liftungsauslegungskriterien
Als Kriterien zur Liftungsauslegung mussen folgende Punkte Beachtung finden:
- Motorleistung
- Haufigkeit der Messung
- Vom Betreiber zuldssige Raumtemper@arerhéhung
- Raumgrolie
- Energiespeichervermégen der Wande

Erfahrung von MAHA

Kuhlluft ist von besonderer Wichtigkeit, da moderne MoteManagementsysteme Regeleinrich
tungen haben, welche die Motorleistung bei zu hohen Ansaugtemperaturen zuriickregelBs soll
jedoch am Prifstand die volle Motorleistung gemessen werden.

Zur Prifung von Fahrzeugen unter Volllast sollten folgende Werte nicht unterschritten werden.

- Luftleistung > 25 000m3/h
- Anstromgeschwindigkeit > 90 km/h
- Sicherstellen de Unterbodenanstromung (Katalysator)

65kmh 50 kmh

BA053401-de
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3.2.2

Abgas-Absauganlage

Die Abgasmenge ist vom zu priifenden Fahrzeug abhangig. Die wichtigsten Himssfaktoren sind
Hubvolumen und Drehzahl des Motors, sowie das Verbrennungsverfahren (Fremdzindung oder
Selbstziindung).

Aus Sicherheitsgriinden wird der Einbau eines CQVarngerates in den Prufraum empfohlen.

Formel fur die Dimensionierung vo\bgas-Absauganlagen (siehe auch TRGS 553 Abschnitt
4.7.4.3 2 Absatz 2)

V=Wxnx0,0363 x1,2

V = erforderlicher Absaugvolumenstrom (m3/h)

Vi = Hubraum des zu priifenden Fahrzeuges (1)

n = Drehzahl des zu prifenden Fahrzeuges (U/min)
0,0363 = Naherungswert

1,2 = Frischluftanteil von 20 %

Erfahrungswerte in Anlehnung an BE&BIA / ASA2 Empfehlung *:

Pkw-Werkstatt Pkw-Werkstatt NFZ-Werkstatt NFZ-Werkstatt
Service/Reparatur Testplatz + AU Service/Reparatur Testplatz + AU
3502 450 m3/h 7002 1200 m3/h 7002 1200 m3/h 1700 2 2800 m3/h
Schlauch- A Schlauch- A Schlauch- A Schlauch- A
100 mm 150 mm 1252 150 mm 200 mm

* Messpunkt: Schnittstelle ErfassungselemerAbgasschlauch

Auf entsprechende TemperaturBestandigkeit ist zu achten. Die jeweiligé\bgas-Absauganlage
muss auf die Bedurfnisse des Betreibers abgestimmt sein.

Es wird empfohlen, AbgasAbsauganlage nicht mit Schweil3rauchAbsaugungen zu kombinieren
und an einen Ventilator anzuschlie3en, da es hier zur Bildung eines brennbaren oder

explosionsfahigen Gemisches kommen kann in Anlehnung an die ZH 1/454
Fahrzeuginstandhaltung.

Beispiel zur Berechnung nach der FormeV = V, x h x 0,0363 x 1,2

Beispiel 1

Beispiel 2

Pkw mit 3,0 Liter Hubraum,
Servicearbeiten mit bis zu mittlerer Drehzahl vo

3000 U/min

LKW mit 12,0 Liter Hubraum,
Servicearbeiten mit mittlerer Drehzahl von 1500

U/min

V =3,0x 3000 x 0, 0363 x1,2

V =12,0x 1500 x 0, 0363 x 1,2

V = 392,04 m3/h

V = 784,08 m3¥h

Die Abgasableitung flr die Autoabgase kann durch Absaugschlauch@ uftdurchsatz > 3000 m3/h)
oder durch Absaugklappen (Luftdurchsatz ca. 10000 m3/h) erfolgen.

Beispiel zur Berechnung an Leistungsprifstandew; = Vi x t in °C:273 Kelvin) «

| = Liefergrad von 0,85 (ohne Turboladenr ca. 1,9 (je nach Motor und Herseller)
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3.2.3

Beispiel 1

Beispiel 2

Pkw-LPS-Stand,
Motor 5,547 Liter,
Drehzahl 5000 U/min,

LKW-LPS-Stand,
Motor 18,273 Liter,
Drehzahl 2300 U/min,

Temperatur 500°C, Temperatur 500°C,

l =1,0 | =15

V; = 5,547 x 5000 x 0, 0363 x 1,2 x 500/273 V; = 18,273 x 2300 x 0, 0363 x 1,2 x 500/273
x 1,0 x1,5

Vi =2212,71 m3/h

Vi = 5029,49 m3/h

Frischluftzufuhr fiir den Prifraum

GemalR derzeit gultiger Vorschrift in der Bundesrepublik Deutschland (Reichsgarag&ferordnung)
muss bei Prifungen in geschlossenen Raumen bis 100 m2? Grundflache die Luft 10 bis 15 mal pro
Stunde erneuert werden.

In R&umen tber 100 m2 entsprechend 5 bis 8 mapro Stunde.
Dies erfordert einen Luftdurchsatz von ca. 5000 m3/h bei einer Flache von 100 m2.

Bei mangelhafter Frischluftzufuhr wird das Bedienungspersonal tberméRig belastet und zudem ¢
Leistungsmessung verfalscht.
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Transportund Lagerung

Lieferumfang auf Vollstandigkeit gemaf Auftragsbestatigung prifen. Etwaige Transportschaden
sofort dem Uberbringer melden.

Beim Verladen, Ausladen und Transport immer geeignete Hebegerate, Flurférdergeréate (z.B. Kran,
Hubstapler usw.) sowie korrekte Lastaufnahmeund Anschlagmittel verwenden.

Immer darauf achten, dass die zu transportierenden Teile sachgerecht und absturzsicher unter
Berucksichtigung von Gro3e, Gewicht und Schwerpunkt aufgehangt bzw. aufgeladen werden.
Transportrichtlinie beachten!

Die Packstiicke an einem tberdachten Ort, vor direkter Sonneneinstrahlung geschiitzt, bei-ge
ringer Luftfeuchtigkeit und Temperaturen zwische® o 4 0 E C Packgieke micht stapeln.

Beim Auspacken auf Verletzungsund Beschadigungsgefahr achten: Sicherheitsabstand beim
Offnen der Verpackungsbénder einhalten, keine Teile aus der Verpackung fallen lassen.

Montage und Erstinbetriebnahme

Montage und Erstinbetriebnahme des Geratslirfen nur durch speziell hierfur autorisiertes und
ausgebildetes Fachpersonal erfolgen. Zum Fachpersonal gehoren autorisierte, geschulte Fach
krafte des Herstellers, der Vertragshandler und der jeweiligen Servi¢tartner.
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6 Software-Installation

6.1 Systemanforderungen
Betriebssystem..........cccoeiiiiiinnn. Win XP mit SP3; Win Vista (32 Bit) mit SP2, ab ES v7.00.015;
..................................................................................... Win 7 (32/64 Bit)mit SP1, ab ES v7.20.010
CPU...c e > 2 GHz; empfohlen: Intel oder gleichwertige AMDProdukte
FESIPIAME. ...t 10 GB freier Festplattenspeicher
Grafikkarte.........cccooveeeiiiiie e Auflésung 1280 x 1024 bei 24 Bit Farbtiefe (TrueColor)
Y g o= £ o =1 X 1= SRR 2GB
LAUTWETKE ... DVD-ROM (intern / extern)
SCRNIMSIEIEN ... 4 freie USB-Schnittstellen
1 Alle evtl. vergebenen Passworter und AdministrateRechte missen fur die Installation vorha-

den sein.
9 Far PrifstralRen mit Mehrplatzsektionen muss ein TCPARetzwerk vorhanden sein.
9 Fur externe Geréate mit RS232Anschluss muss eine RS32-Schnittstelle vorhanden sein.
e 1 Uber den PG-Handel ist eine Vielzahl von USBo-RS232-Adaptern erhiltlich, aber es besteht

grundséatzlich keine Gewahr, dass jeder Adapter an den RS233chnittstellen auch funktioniert.
Aus diesem Grund stellt MAHA Uber dieBestellnummer (VZ 910140) Adapter zur Verfligung,
die an den MAHAProdukten getestet wurden.

1 Im Tauschfall von alten Rechnern mit P ON-Karte (ISASlot) ist zu beachten, dass neue
Rechner keinen ISASIot mehr besitzen. So ist fir den Anschluss der Prifstfse an den neuen
Rechner eine LONUSB-Karte (VZ 912033) erforderlich.

6.2

Setup starten

r Y
£ MAHA - MSR 400 - V 2.01,001 [E=

Prif- und
Sicherheitstechnik

1 CDins Laufwerk
einlegen.

www.maha.de

Y Installation startet Premium Workshop Equipment
automatisch. Falls Software Doku Tools
nicht, starten Sie MSR 400 Adobe Reader Deutsch
Autorun.exe oder Adobe Reader Englisch
MSR400\ \
Setup.exe
von der CD.
2 Zum Starten der
Installation
MSR 400 anklicken.
Durchsuche CD Hotline +49 (0)180 56242 MAHA GmbH & Co. KG
MAHA im Internet Testing & Safety Technology -60 Fon:  +49 (0)8374 585 -0
Lifting Technology -80 Internet: http://www.maha.de
Beenden Dyno, Emission, Service -90 E-Mail: maha@maha.de
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6.3

BA053401-de

Setup-Sprache wahlen

1 Wabhlen Sie die ge
winschte Setup-
Sprache.

Deutsch und Eng-
lisch stehen zur
Verfigung.

2 Bestatigen Sie mit

<Weiter>.

U Der InstallShield

Wizard erscheint.

3 Bestatigen Sie mit

<Weiter>.

-—- __ e
MSER 400 Motorrad - InstallShield Wizard g "":=l=l W
Wahlen Sie ene Setup-Sprache aus

Wahlen Sie die Sprache flr die Installation aus der unten

aufgefithrten Auswahl aus.

Deutsch

Englisch f
InztallS hield

< Zurlick [ Weiter = ] [ Abbrechen ]

Willkommen bei InstallShield Wizard fur MSH
400

InztallShield(R] \Wizard installier: MSE 400 auf Ihiem
Computer. Klicken Sie auf "Weiter', um fortzufahren.

< Zunick, [ Wieiker » ] [.t’-'«tubrec:hen
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6.4

6.5

2 Bestéatigen Sie mit

Zielordner wéahlen

1 Wahlen Sie den
vorgeschlagenen
Zielordner oder ki-
cken Sie auf
<Durchsuchen>,
um einen anderen
Ordner zu wahlen.

2 Bestétigen Sie mit
<Weiter>.

SQL-Serverwahlen

1 Wahlen Sie ob der
SQL-Server instai
iert werden sollo-
der dieser schon
vorhanden ist
Kontaktieren Sie
ggf. Ihren Netz
werk-Administrator.

<Weiter>.

Zielpfad wahlen

Ordner auswahlen, in dem die D ateien installiert werden zallen.

Geben Sie daz Yerzeichniz an, in das das Programm installiert werden zoll. Sie kinnen einen
neuen Ordnernamen eingeben oder auf ‘Turchsuchen' klicken, um ein neues
Zielverzeichms zu suchen.

< Zunick, ][ ieiter » ] [.t’-'«tubrec:hen

Fiir den Eetrieb dieses Programmes ist ein SOL-Server notig. Bitte
geben Sie nachiolgend die dafiir bendtigten Informationen an.

() Der SOL-Server zall auf diesem Camputer installiert werden.
[Drefault fur die meisten Installationen)

(@ Der SOL-Server st bereits auf diesem Computer installiert
[z.B. bei Updates)

() Der SOL-Server ist im Metzwerk installiert.
[z.B. wenn auch andere Programme einen SOL-Server venwenden)]

Bitte geben Sie den Mamen des SOL-Serers an.

[loeal]

Wwieiter » ] [berechen
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6.6 Features wahlen

Features wahlen
Die zu inztallierenden Features auswahlen,

Wighlen Sie die Features, die Sie installieren michten, und [gschen Sie die Features, die Sie
nicht installieren miachten.

1 Markieren Sie die et Programmdateizsn Beschreibung
Diokurnentation

Kontrollkastchen
der Features, die
Sie installieren

md&chten.
2 Bestétigen Sie mit
<Weiter>.
120,38 ME des erforderlichen Speicherplatzes auf dem C-Laubwerk.
2302 B0 ME des verfligbaren Speicherplatzes auf dem C-Laufwerk
< Zunick, ][ Weiter » ] [ Abbrechen
6.7 Treiber installieren

1 Installieren Sie die
bendtigten Treiber.
%  Diese Software ist iiber einen Hardlock (Doengle) geschiatzt? Damit

'Y Windows den Hardlock erkennen kann, missen Hardlock-Treiber
Dateien kopiert werden. 5oll dieses Programm jetzt gestartet werden?

=% Sollen die Treiber fur USB-LOM Gerite (UsbLon Platine oder Ush Mgt5)

"Y' installiert werden?

I.-"'_"“-.I Far den Profstandsbetrieb ist die Installation der LON Metzwerk Treiber
W' erforderlich. Soll das LONCenfig Programm jetzt ausgefihrt werden?

BA053401-de
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6.8 Setup fertig stellen

InstallShield Wizard abgeschlossen

InztallShield Wizard hat FMSR 400 edalgreich installiert. Der
Computer muzs ned gestarket werden, bevor daz installierte

.. . Frogramm vemnwendet werden kann.
U0 Wenn dieses Fers-

ter erscheint, wurde
die Installation &-

folgreich abge- @ 3l a, Computer jetzt neu starten.:
schlossen.

1 Kilicken Sie auf
<Fertig stellen>.

() Nein, Camputer wird spater neu gestartet,

Mehmen Sie alle Dizsketten aus den Laufwerken, und klicken
Sie anschliefend auf 'Fertig stellen’, um das Setup
abzuzchliefen.

< Zunick, Abbrechen
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6.9 Zusatzliche Einstellungerab Windows 7

www.maha.de

Premium Workshop Equipment
Nach dem Einlegen der Soﬁw

’ Doku Tools ;
Installa_tlonsCD startet b Rk Dot |
automtisch das Pro- Adobe Reader Englisch I

L

gramm "AutoRun".

Klicken Sie aufden

Prufstandstyp ().
Durchsuche CD Hotline +49 (0)180 56242 MAHA GmbH & Co. KG
MAHA im Internet Testing & Safety Technology -60 Fon;  +49 (0)8374 585-0

Lifting Technology -80 Internet: http.//iwww.maha.de
Eslis Dyno, Emission, Service ~ -90 | E-Mail: maha@maha.de
Méchten Sie zulassen, dass durch das folgende

Bei eingeschalteter 5] Programm von einem unbekannten Herausgeber

Benutzerkontensteue 2/ Anderungen an diesem Computer vorgenommen

rung erscheint eine werden?

Windows-Abfrage, ob
das Installationspo-
gramm Anderungen an
Ihrem Computer va-
nehmen darf.

Pregrammname: setup.exe
Herausgeber: Unbekannt
Dateiursprung:  CD/DVD-Laufwerk

Beantworten Sie diese N
Frage mit "Jd'. (V) Details anzeigen ] [ Nein ]

Anzeigezeitpunkt fir die Benachrichtigungen dndern

Fuhren Sie dieSoftware-Installation durch wie oben beschrieben, beginnend miSchritt "Setup-
Sprache wahlen".
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(E=SEEE=Y)
Nach erfolgreicher [RGB L « Mas o T oo 5
InStaIIa‘tlon missen Organisieren » = Offnen In Bibliothek aufnehmen Freigebenfir » =
Rechte auf dasVer- = -

. . 0 Mame Anderungsdatum
zeichnis vergeben 18 Computer T
werden. Wechseln Sie £, Lokaler Datentrager () - Offnen
hierfur in das Installa § Benutzer In neuem Fenster offnen

. . . J Intel
tionsverzeichnis, nor . p":;Log; Freigeben fur
malerWeise: | Programme Vorgdngerversionen wiederherstellen
C\PrOgl‘ammE\MAHA\[ .. Programme (x86) In Bibliothek aufnehmen
Prifstandstyp]und i Cammon Files Senden an
klicken mit der rechten . i”te' Ausschneiden

.. Internet Explorer
Maustaste auf das — Kopieren
VerzeiChnis' d Verknipfung erstellen
Im Kontextmenu wah Leschen
Ien S|e nun "Eigel' Umbenennen @
scha fZO en’ ( | Anderungsdatum: Eigenschaften

Dateiordner

| Eigenschaftenvon i) [T erechtigungen fir |

Allgemein | Freigabe | Sicherheit |‘u’org5ngewersionen I Anpassen| Sicherheit
Objektname:  C:\Program Files {c86\MAHAN Chjektname:  C:“\Program Files (86 \MAHA"
Gruppen- ader Benutzemamen: Gruppen- oder Benutzemamen:
"* { ERSTELLER-BESITZER 82 ERSTELLER-BESITZER
I 82 SYSTEM i i 52 SYSTEM
52, Administratoren {MAHA-PC\Administratoren) 52, Administrataren (MAHA-PCAdmiri foren)
08 Do sace A1ALIA O Dot ! | | 82 Benutzer (MAHA-PC\Benutzer}
52, Trustedinstaller
Klicken Sie auf "Bearbeiten”, um die
Berechtigungen zu andem. _—
E iqungen fir [ Hinzufagen... Entfemen ]
"ERSTELLER-BESITZER" Zulassen  Verweigem . 5
Berechtigungen fur "Benutzer” Zul erweigem
Vollzugrff = g
Andem Vollzugriff L
Lesen, Ausfiihren = Andem El
Ordnerinhat anzeigen Lesen, Ausfihren ] 1
Lesen Ordnerinhalt anzeigen ]
Schreiben 2 Lesen LI
Klicken Sie auf "Erweitert”, um spezielle Erwaitert ) . ; . .
Berechtigungen anzuzeigen. Weitere Informationen Ober Zugriffssteusrung und Berechtigungen
Weitere Informationen uber Zugriffssteuening und Berechtigungen
[ ok | [ Abbrechen | | Ubemehmen |
[ 0K ] [ Abbrechen ] [bemehmen ~

L= A

In diesem Fenster wechseln Sie auf den Reiter Nun kdnnen Sie die Berechtigungen vergeben.
"Sicherheit™ wund kB8)i clMarkieren Sie hierflr im obereBereich den
Ei ntrag "4Buadchgeberzdeser Gruppe
die Berechtighbng " Vol l

Bestatigen Sie die Rechtevergabemit "OK". Die neuen Berechtigungen werden jetzt auf die en
sprechenden Verzeichnisse und Dateien angewandt.
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Software-Bedienung

7.1 Bildschirmaufbau

Grundsatzlich ist der Bildschirm in folgende Bereiche aufgeteilt:
_icx
oo~ I - S:ctuszeie
. Messungen H Einstellungen . Diagnose / Service ‘

| Last-Simulation | } Datenbank } Priifstands-Status ]

messen | } Fahrzeug-Daten } Fahrerleitgerit Verwaltung
g | [ orehzan [ o Verwaltung
—— 1 b - Hauptmaske
__ LUG-Down Test | |_Einheiten ~
| Sprache
| Gerite / Schnitstellen
BN (MEEEE - sutonleiste
7.1.1 Statuszeile
Die Statuszeile auf den jeweiligen Bildschirmen informiert den Bediener kontinuierlich Giber den
aktuellen Status des Programms, fiihrt mit kurzen Hinweisen durch das Programm und gibt
Auskunft Gber die zu benutzenden Tasten. Des Weiten werden Stdr und Fehlermeldungen
angezeigt.
In der Statuszeile werden der Prifstandstyp, die Betriebsund Funktionszustande der
verschiedenen Geréte dargestellt.
Die verschiedenen Symbole werden im folgenden Abschnitt beschrieben.
e

Die Meldungen undHinweise in der Statuszeile sollten generell beachtet werden!
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Symbole in der Statuszeile

Symbol | Beschreibung

Die Verbindungen zu den verschiedenen Prifstandskomponentefz.B. Wirbelstran-

% Prifstand in Ordnung (gruin)
bremse, Schnittstellenbox, etc.) arbeiten fehlerfrei.

w Ein Fehler ist aufgetreten, Weiterarbeiten ist aber moglich! (gelb)

% Ein Fehler ist aufgetreten, Weiterarbeiten ist unmdoglich! (rot)
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7.1.2

Symbol | Beschreibung
Kommunikationszustand zum OBD (rot: Kommunikationsfehler
Hfik] griin: Kommunikation in Ordnung)
Siehe Abschnitt "OBD-Einstellungenm Kapitel "Einstellunget.
F2

Geblase (rot: ausgeschaltet
grun: eingeschaltet )

F4

Niederziehvorrichtung aktivieren
Nach dem Aktivieren kann die Niederghvorrichtung mit den Cursortasten hoch
bzw. heruntergefahren werden.

(rot: Niederziehvorrichtung oben
grun: Niederziehvorrichtung unten)

VA

Antriebsart Frontantrieb

Hauptmaske

Hier kdnnen Menipunke ausgewahlt oder MessgréRen dargestellt werden.

Dunkel unterlegte Schaltflachen sind nicht aswahlbar.

Um einen Menlpunkt aus der Hauptmaske auszuwahlen:

1 MarkierenSie den Menupunkt mit den CursofTasten/ der Tabulator-Taste und bestatigen Sie

mit <ENTER>, oder
1 Klicken Sie mit der linken Maustaste auf den gewiinschten Menupunkt.
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7.1.3 Buttonleiste
Hier befinden sth weitere wichtige Funktionen. Die Belegung der Buttons <F5> bis <F8> in der
Buttonleiste ist unterschiedlich. Die einzelnen Buttons sind mit der jeweiligen Funktion und der
entsprechenden Funktionstaste beschriftet. Die Buttonbelegungen werden spéater nen
jeweiligen Menlpunkten, in denen sie auftauchen, erklart.
@

Die Belegung der Buttonleiste ist abhangigyom jeweils aktiven BildschirmDunkel unterlegte Bu-
tons sind nichtauswahlibar.
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Beispiel

F5 F6
Sollwert +/- HStart ’

CCCC

A+B  Button UMSCHALTEN
Erscheint diesehell unterlegteLED (A) vor der Pfeilanzeige, besitzt die Buttonleiste vire
tere Funktionen und kann mit dem jeweiligen PfeButton (B), mit den Tasten Bild &
bzw. <Bild => oder mit dem Scrollrad der Maus"umgeschaltet" werden.

C Button INFO
Uber diesen Button kénnenSie verschiedene Priifstand-Informationen abrufen.

D Button DRUCKEN
Mit diesem Button oder mit der Taste <F12> kdnnen Sie einen Ausdruck starten.

E Button ESCAPE
Mit diesem Button oder mit der Taste <ic> kdnnen Sie den aktiven Bildschirm verlas-
sen.
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1.2

Programm starten

> >

Prifstand Uber den Hauptschalter am Kommunikationspult einschalten.

Nach dem Booten des PCswird Windows gestartet. Je nach Einstellung wird das Programm
entweder durch Aufruf in der Startgruppe, automatisch oder durch Doppelklick auf das
entsprechende Icon gestartet.

Es erscheint der Startbildschirm mit dem M\HA-Logo und der Versionsnummer.
Es erscheint ein Bildschirm, auf dem die angeschlossenen Platinen angezeigt werden.

Die Anzahl der Module (Platinen) hangt von den bestellten Optionen ab.

Bestatigen Sie die Freigabe der einzelnen Prifstandskomponenten miI

dem Button F8 WEITER
Mit diesem Button kann ein SoftwareUpdate der einzelnen Priq F7 UPDATE
standskomponenten gestartet werden

Updates der Knoten dirfen nur vom Servicetechniker oder mit Unterstiitzung der Serviddotline
durchgefiihrt werden.

7.3

A

Nach einigen Sekunden ersbeint das Hauptmeni

Programm beenden/ Priifstand ausschalten

Beenden Sie zuerst das Programm und fahren Sie deRechner ordnungsgemaf herunterUn-
sachgeméRes Beenden kann einen Systemabsturz und Datenverlust zur Folge haben!

A W DN PP

Alle MenUpunkte mit der Taste <ESC> verlassen.

Sobald Sie sich im Hauptmenu befinden, beenden Sie das Programm mit <HBNDE>.
Beenden Sie run Windows und fahren Sie den Rechner ordnungsgemaf herunter.
Schalten Sie den Hauptschalter am Kommunikationspult aus.

BA053401-de
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7.4 Menii-Ubersicht
Konst. Zugkraft
Konst. Geschwindigkeit
Fahr-Simulation
Last-Simulation
(nur in Verbindung mit W Konst. Motordrehzahl
belstrombremse)
Stillstand
Prifstand antreiben
Letzte Messunganzeigen
Kontinuierliche Messung
Messungen

Motorleistung messen

Diskrete Messung(nur in Verb. mit WSB)

Letzte Messung anzeigen

ElastizitatsMessung
(nur in Verbindung mit W
belstrombremse)

Tacho-Kontrolle

Fahrzeug Geschwindigkeit

Kilometerzahler

Last-Anpassung
(nur in Verbindung mit W
belstrombremse)

ECE

SAE J2264
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Leistungskurven

Zeit-Diagramme

Datenbank Fahrzeugdaten

LastsimulationsProfile

FahrzyklusDaten

FahrzeugDaten

DrehzahtEinstellungen

SpeziatEinstellungen

Prifstandstyp
Einstellungen SLEinheiten
Leistung in PS (sonst Sl)
Einheiten
Amerikanische Einheiten
Britische Einheiten
Sprache
OBD
Abgastester
Gerate / Schnittstellen Opazimeter
OBD AnsaugluftTemp. verwenden
OBD KuhImittel Temp. verwenden
Prifstands-Status

Diagnose / Service

FahrerleitgeratVerwaltung (Option)

DatenbankVerwaltung

Service-Men (nur fur Servicetechniker)
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Vorbereitung zur Prifung

8.1 Prifstand einschalten
1 Hauptschalter am Kommunikationspult einschalten.
Nur fiir Varianten mitWirbelstrombremseoder Wirbelstrombremse+ Tachoantrieb:
2 Betriebsartenwahlschalter auf Position 2 "Einrichten” stellen.
3 Steuerung EIN-Taster betatigen.
@

Siehe auch Abschnitt "Beschreibung / Bedien und Anzeigeelemente”.

8.2

Priifstand befahren

Verletzungsgefahrdurch umherfliegende Partikel

8.3

1 Entfernen Sie wr Befahren des PrifstandsPartikel aus denFahrzeugreifen, wie z.Bfestge-
klemmte Steine.
):n 1 Prifen Sie de Auswuchtgewichte an den Felgen auf festen Sitz.
1 Tragen Sie eineSchutzbrille
1 Fahren Sie dasMotorrad langsam und gerade auf den Prifstand und positionieren Sie das
Vorderrad inder Festhaltevorrichtung Das Hinterrad muss mittig auf dem Rollenscheitel stehen.
2 Fixieren Sie das Vorderrd mit der Festhaltevorrichtungund bei pneumatisch gesteuerter

Festhaltevorrichtung mit einem Spanngurt.Es wird empfohlen, das Fahrzeug auf Bhe der
FuRrastenzusatzlich mit Spannbandernzu befestigen.Siehe Abschnitt "Fahrzeug fixieren".

Fahrzeug fixieren

Lebens- oder Verletzungsgefahr bei Losreilen des Fahrzeuc
von der Fixierung!

1

Wahrend der Fahrzeugprifung dirfen sich keine Personen im Prufraum aufhalten! Lebersg
fahr!

Fixieren Sie das Priffahrzeug vor jeder Priifung mit eingeeigneten(MAHA) Fahrzeug
fixierung. De Verwendung einer Fremdfixierung kann eine Verletzungsgefahr fir Sie bedeuten
und die Sicherheit beeintrachtigen. Fir hieraus resultierende Schaden Gbernimmt die Firma
MAHA keine Haftung.

Die Fahrzeugfixierung muss so erfolgen, dass das Fahrzeug gegen dighes Ausbrechen und
Pendelbewegungen gesichert ist!

Es muss gewahrleistet sein, dass die Fahrzeugmasse nicht auf den Rollen bewegt werden
kann!

Stellen Sie sicher, dass die Fahrzeudfixierung auf das zu prifende Fahrzeug abgestimmt ist.
Montage der Fahrzugfixierung ausschlieflich durch fachkundige Personen.
Montieren Sie die Fahrzeugfixierung immer vollsténdig und korrekt und priifen Sie diese vor
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Prifbeginn auf volle Funktion.

Prufen Sie vorder Fixierungdes Fahrzeugsdie geeignete Festigkeit und den adnungsgeméRen
Zustand der Befestigungseinheit am Fahrzeug!

Bei Verwendung von Spanngurten diese an geeigneten Teilen des Fahrwerks befestigere-B
festigen Sie die losen Enden der Spanngurtso, dass diese keinesfalls in die Néhe von Reifen
und Rollen gelargen kénnen, da diese eingezogen werden kénntenBeachten Sie hierbei auch
den Luftstrom des Fahrtwindgeblases!

Die Spanngurte vor jeder Messung auf Beschadigung tberprifen.
Starten Sieniemalsden Prifbetrieb ohne geeignete und vollstandige Fahrzeugfixierg!

Sichtprifung am Fahrzeug auf Undichtigkeitemlurchfihren Kraftstoffanlage, Antriebsstrang,
Motor, Wasser, Abgas

BA053401-de
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BA053401-de

a)
b)

Befestigungsschrauben (A) I6sen und Grundplatte (B) grob auf Achsabstand einseell

Klemmplatte C) wie gezeigt am Vorderrad positionierenGrundplatte nach Bedarfverschieben
und mit den vier Befestigungsschrauben fixieren

Klemmplatte fest am Rad anpressen.
Mechanische Version:Durch Eindrehen der Gewindestangeld).

Pneumatische Version: Durch Betétigung des Pneumatikzylinderf) Gber Schalter oder
Software-Button.

Motorrad seitlich in Hohe der Ful3rasten mit Spannbandern befestigen.

Durch Lenkbewegungen Klemmvorrichtung auf Festsitz tbertfen. Wenn noch Spiel zwischen
Rad und Klemmplatte besteht, Gewindestange nachziehender Pneumatikzylinder nochmals
betétigen.
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8.4

Drehzahlaufnehmer anschlief3en

1

SchlieRen Sie den Drehzahlaufnehmer am Motor an. Je nach Drehzahlaufnehmer ist die \éarg
hensweise unterschiedlich. Bitte beachten Sie die detaillierte Beschreibung der verschiedenen
Drehzahlaufnehmer in Abschnitt’Beschreibung / Schnittstellenbox.”

Im MenU "DrehzahlEinstellungen” kann eingestellt werden, welches Drehzahlmessgeratten
sprechend der Auswahlliste im Fenster "Drehzahlaufnehmer" angeschlossen wird.

Das Drehzahlmessgerat ist an der Schnittstellenbox anzustibf3en.

Andere, evtl. wahrend der Prifung benétigte Datenaufnehmer entsprechend des Schnittstellen
Belegungsplanes an der Schnittstellenbox anschliel3en. Alle benétigten Messwertgeber am
Fahrzeug anbringen.

Uber das Menii "DrehzahiEinstellungen" kann tiberpiift werden, ob alle angeschlossenen
Messgeber richtig arbeiten.

Bei Fahrzeugen mit Automatikgetriebe ist die Drehzahlerfassung tiber den Fahrversuch nichtrsin
voll, da die Motordrehzahl durch den Wandlerschlupf abweicht.

Abgasableitung anbringen

Vergiftungsgefahr durch Abgase im Prufraum!

f

Verwenden Sie eine AbgasAbsaugeinrichtung.

1

Abgas-Absaugeinrichtung in der Nahe des Auspuffs platzieren und einkalten.

Beschadigungsgefahr!

Wegen eines moglichen Hitzestaus in der Abgasabsaugeinrichtung kénnen Schaden am Lack
bzw. am Fahrzeug entstehen Ein entsprechender Abstand ist einzuhalten.

8.6

Kuhlluftgeblase positionieren

3

Positionieren Sie das Kihlluftgeblase vor dem Fahrzeug.

Um einen sicheren Stand des Geblases wahrend des Betriebs zu gewahrleisten, sichern Sie die
Lenkrollen mit den Feststellhebeln.

Kahlluftgeblase einschalten.

Verletzungs und Beschadigungsgefahr!

Schutzbrille tragen!Kabel und Spannbander kénnen durch den Luftstrom zwischen Reifen und
Rollen gelangen.
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4

Fahrzeug auf Betriebstemperatur bringen

Dies kann mit der LastSimulation, z.B. mit einer konstanten Zugkraft erfolgen (siehe Abschnitt
"Last-Simulation”). Nicht méglich bei Basisvariante "Schwungmasse".

Fahrzeug prufbereit

Das Fahrzeug ist prifbereit, wenn alle Schritte der Vorbereitung zur Prifung durchgefuhrt worden
sind.

Lebens- oder Verletzungsgefahrdurch rotierende Prif-

standsrollen!

1 Bringen Sie Kdrperteile und Kleidungniemalsin die Nahe rotierender Rollen, da diese erfasst
und eingezogen werden kénnen!

1 Stellen Sie sicher, dass Schliissel zur Uberbriickung von Sicherheitseinrichtungen nur speziel
eingewiesenem ServicePersonal zugénglich sind

1 Lassen Sie die Schlissel wahrend des normalen Prifbetriebedcht im Schlusselschalter se-
cken.

Gefahr von Gehorschaden durch hohen Schallpegel!

1 Verwenden Sie Gehorschutz, der bis 120 dB(A) zugelassen ist.
Larmpegel von Gber 100 dB(A) sind wahrend einer Fahrzeugprufung mdglich.
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9.1

Messungen

Last-Simulation

Nur in Verbindung mit Wirbelstrombremse.

9.11

Das Last Simulationsmeni ermdglicht dem Anwender die Vorwahl verschiedener Lastzustande,
die z.B. eine gezielte Motordiagnose ermdglichen oder die Steigleistung eines Fahrzeugsnételn
lassen. Nach Anwahl dises Menlpunktes erscheint nachfolgende Simattionsauswahl:

1 Konst. Zugkraft 1 Konst. Motordrehzahl 1 Prufstand antreiben

1 Konst. Geschwindigkeit 1 Stillstand 1 Letzte Messung anzeigen
1 Fahr-Simulation

Identische Funktionen

Buttonbeschreibung
1. EBENE

Sollwert +/- F5| Y Der Sollwertkann wahrend der Messung geandert und bestétigt werden.
Mit den +/- Tasten oder mit der ScroHTaste der Ferbedienung den

Wert andern. Ist der gewlnschteWert eingestellt, wird dieser mit der
Sollwert OK F5| Taste <F5> bestétigt.

Start F6

1 Die graphische Aufzeichnung der Messungvird gestartet/ gestoppt.
Stop F6
Fahrzyklus F7|1 Ein Fahrzykluskann aus der Datenbank gewahlt werden(Option)
Auswerten F8| 1 Die Auswertung der Messungwird angezeigt.
2. EBENE
Speichern F5]T Messungwird gespeichert.
Reset F6|1 Graphische Aufzeichnung der Messungvird auf Null zuriickgesetzt.
Profil F7|1 EinAnzeigeProfilkann aus der Datenbank gewahlt werden.
VYegstrecke F8| Y Die WegstreckenMessungwird auf Null zuriickgesetzt.
ricksetzen
3. EBENE
Sollwert 1 Der aktuelle Sollwertz. B. Geschwindigkeit 50 km/h) kann geéndert
eingabe werden, ohne das Programm zu verlassen.
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Fahrzyklus(Option)

Mit dem Button Fahirzykiuskann ein Geschwindigkeitsprofil mit festgelegten Zeitund
Geschwindigkeitsverlaufen auf dem Priifstand nachgefahren werden. Der geforderte Kurvenverlauf
wird dem Testfahrer am Bildschirm angezeigt.

Die verschiedenen Stadardzyklen befinden sich im Verzeichni€ycles. Von dort aus kdnnen diese
Zyklen tber den Button <F8 LADEN> geladen werden.

1 Betatigen Sie den Button <F7 FAHRZK-
LUS> Fahrzyklus F7
A Es erscheint folgender Bildschirm:

2 Betatigen Sie den Button <FS8LADEN>

| I | | I I | | I | i
0 EV ] o H 0 520 el 30 3% 40 45 S0 55 60 65

v [mph] AT v [mph]

PUEYE PN B | D
A Es erscheint der AuswahiBildschirm.
3 Wahlen Sie mit den CursorTasten oder der 2 [ tee =l =
Maus den gewiinschten Fahrzyklus aus und Efew”“'m
. A . .. prdaut.cyc
laden Sie diesen mit <OFFNEN>. Is] Fip75at cye
Highwa_uc_uc
Hotiap.c:yc:
[rateiname: | Oifren I
D ateityp: IC-"'CIE j Abbrechen |
Z
4 Slt:egtg_rr_ :Ii_\’e_rden Fahrzyklus mit dem Button  ~ mm Fafirzykius .
< >
5 Nun muss der Kurvenverlauf des ausgewslh = e B 0 =
ten Geschwindigkeitsprofils mit dem Fah Bl | R ]
zeug nachgefahren werden. )
s00 |- i
A Im vergroRerten Ausschnitt des Gesarn
diagramms (rechts) stellt ein griner Punkt wl |4
hierbei den aktuellen IstWert des Fahrzeu- ol
ges dar. Der IstWert sallte sich entlang der e B )
angezeigten blauen Linie bewegen. Im & v oAy v
samtdiagramm (links) zeigt eine Linie an, L $MPMEN B | D

welcher Abschnitt des Diagramms mome-
tan dargestellt wird.

Den Fahrzyklus kénnen Sie mit dem Button <F7 STOP> beenden.
Mit dem Button <F5 RESET> wird der Fahrzyklus an den Anfang zurtickgesetzt.
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Auswerten/ Data Logging

1 Betatigen Sie den Button <F8 AUSWERTEN>.
A Es erscheint folgender Bildschirm:

& LPS 3000 PKW i =10 x|
. . F2 F4
é, Last-Simulationskurve auswerten Peo &
n P Verbrauch ferbra Ve T steisn .
[U/min] kW] [1#100km] [rmms) e Mefwerte:
o000 (= Nei=]
g S,g ! ! \ \ ! T T = T T T T = T ] T T 3 ; g. t 35’1 s
SS2 & l|in 0 U/min
P - BiSkw
©®©© oww  Verbrauch 000 y100km
[=X=2~] (=f=y=] N alalall
569 mO o Verbrauch uu | h
e == S 00 mms
W0 WO O W W
[=X=2~] [=Rel=]
I=R=%- [ R=R=1
(=Nl oo
B Drehzahl |
<< o< M [Leistung =]
888 288
coco oo M [/100km |
M |m |
588 oad M [Einspritzmenge -]
[SR=%-] S
ees =S M [Kraftstoff-Temperatu -]
o000 (=RoN=]
[=f=N=1 [=E=2=3
[SR=%-1 -0 0
coco oo
; Ery M F8 = F
Cursor aus speichern Einheiten = [

2 Uber die Drop-Down-Meniis auf der rechten Seite kdnnen bis zu sechs Messwerte pro
Diagramm ausgewahlt und gespeichert werden. Die Anzahl der gespeicherten Diagramme ist
nicht begrenzt.

3 Mit <ESC> verlassen Sie den Messbildschirm.

Skalierung der Leistungs und Lastsimulationsgrafiken
Die Leistungs und Lastsimulationsgrafiken kdnnen manuell skaliert werden:

1 Auf dielinke oder rechte obere Ecke des
Diagramms doppelklicken. | BEEEZEEIRIEERRARALN e ]
A Ein Eingabefeld 6ffnet sich. [P o PR
2 Gewiinschten Skalierungswert eingeben. § "
Mit RETURN oder ENTER bestétigen. ]
&
Die Leistungswerte[kW]werden al _
o Uber die linke xAchse skaliert, die i 1
l zusatzlichenMesswette lber die i
rechte x-Achse. 8 -
O‘AIAJI\A'A‘I\‘IIAII‘AI‘JIAAJ‘IIA
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

n {Wmin)
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Zoom-Funktion

1

w

Linke Maustaste driicken und gedrit hal-
ten.

Ziehen sie ein Rechteck tUiber den ge
wunschten Diagrammausschnitt auf.

Linke Maustaste loslassen

Der Diggrammausschnitt wird vergrofiert,
maximaler Faktor: 5.

Mit der Taste <F6 ZOOM OUT> wird das
Originalbild schrittweise wiedewnerkleinert.

Cursor-Funktion

1

Betatigen Sie den Button <F5 CURSOR>.
Der Cursor wird eingeblendet.

Linke Maustaste driicken und gedrickt hd
ten.

Bewegen Sie den Cursor auf den gewiinsh-
ten Diagrammpunkt.

A Die entsprechenden Messwerte werden in
der rechten Spalte angezeigt.

Mit der Taste <F5 CURSOR AUS> wird der
Cursor ausgeblendet.

Kommentar einfligen

1

Rechte Maustaste driicken.
Es offnet sich ein Fenster.

Kommentar eintragen.
Mit <RETURN> bestatigen.

Rechte Maustaste driicken und gedrtckt
halten, um den Kommentar zu verschieben.

Kommentar I6schen

1

Mit der rechten Maustaste gewiinschten
Kommentar anwéhlen.

Kommentar mit <ENTFERNEN> |6schen.
Mit <RETURN> bestatigen.

S 'E(; Leistungs-Messung beendet

P-Norm*
P-Mot
P-Rad

Umgebungswerte:

Tibogeis 245 c
g Tams 253 ¢
H 652 %
Pue 9945 | wPa
J ‘ ‘ Do 202 ] wpa
1000 0 a0 700 aooo
96.06.2003 11:24
6| Kurven-
wlederholen x-Achse = v | Auswahl ‘No{mlerung I. J/ .

\ & Leistungs-Messung beendet EIJ

MeBwerte:
= — \ n [ 9090 umnin
i P-Narm® 1976w
P-Mot } 1057 kW
2 i 1 P-Rad 5406 kW
0N P-Schiepp | 15.35 kW
—=
o * Korrekdur nach DIN 70020
R - 1
e bk
o -l " I I
1000 2000 5000
n W]
[P ﬁi enrere | NI 2] 0]

Dirsicoomw —— M| X |

gtgg Leistungs-Messung beendet _

S [Praors | i ! || Prorme
e 24 || P-Mot
} " P-Rad
g P-Schiepp
bei '!STS Ulmin
Homorkung Numemor 1 242.7| kmh
\g\ bei 4380 | uimin
1585 | kmh
* Korrkaur nach DI 70020
|8 M 1200 ko
Umgebungswerte:
O 246 c
§ T 2539]c
Hua 652 %
B 3445 | hPa
o e 20.2 | hPa

1000 2000
06.06.2003 11:24

e [ B

| F§ Kurven-
wiederholen ”xmnsen AuSwani

Es kénnen bis zu 5 Bemerkungen mit max. 40 Zeichen in die Grafik eingefligt werden
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Speichern

1

3

Betétigen Sie den Button
<F5 SPEICHERN>.
A Es erscheint folgender Bildschirm:

Geben Sie Fahrzeugdaten und Informationer
in die Eingabefelder ein.

Betatigen Sie den Button <F8 FERTIG>.
A Die Messung wird gespeichert.

s £

& Informationen eingeben i’;]é‘

Fahrzevg-Typ: [ I

Kennzsichen:

Priifer:

Bemerkung:

reng " NI O |

Die eingefiigten Bemerkungen werden auch in debatenbank mitgespeichert

Drucken

1

Betétigen Sie den Button <DRUCKEN> oder
die Taste <F12>.
A Es erscheint folgender Bildschirm:

Geben Sie Fahrzeugdaten und Informationer
in die Eingabefelder ein.

Mit <MESSDATENTABELLE> kann ein &-
satzlicher, tabellarischer Ausdruck der Mes
daten gewahlt werden. Geben Sie noch die
Schrittweite ein.

Wahlen Se die gewlinschten Messdaten mit
den Buttons <, <<, >, >> aus.

<<, >>: Alle auswéahlen

<, >: Einzelne Auswabhl

Betétigen Sie den Button <F8 FERTIG>.
A Die Messung wird ausgedruckt.

ME Informationen fiir den Ausdruck eingeben iﬂﬂlﬁl

[R6 56 Quattro 4,2

KE Az a4

Fahrzeug-Typ:
Kennzeichen:
Prifer:
Bemerkung:

[rrager Hank
e ssun: g mit 60 Kg Rotierende Masse

[
Mefdaten-Tabelle: [
Mefidaten Mégliche Auswahi

500 Uimin

Auswahl

Schrittweite:

prehzanl
feschwind

igkeit
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9.1.2 Konstante Zugkraft

Hier wird durch eine voreingestellte Zugkraft bewirkt, dass die Wirbelstrombremse sofort einsetzt
und die vorgewahlte Zugkraft Gber die gesamte Messung konstant halt.

Die einzustellenden Werte richten sich nach
1 Artund GréRe des zu priifenden Fahrzeugs uh
1 nach dem gewiinschten Steigungswinkel.

Diese Betriebsart entspricht der Simulation einer konstanten Steigung und kann z.B. zum Einfahren
des Fahrzeugmotors auf die Betriebstemperaturverwendet werden.

Je hoéher der Wert der eingegebenen Zugkraft ist, das gréRer kann man sich den

Steigungswinkela vorstellen. Die simulierte Steigung kann mit dem Fahrzeug in beliebigen Gangen
und Geschwindigkeiten befahren werden. Dabei bleibt die Bremswirkung der Wirbelstrombremse
konstant.

1 Positionieren Sie das Fahrzeg auf dem Priifstand und fixieren Sie es.

e

2 Rufen Sie das MenuLAST-SIMULATIONund &El_]
danach den MenlipunktKONSTANTE Z\&-
KRAFTauf. Messungen Simulationsart e
A Es erscheint folgender Bildschirm: ! ) | -

3 Geben Sie den Sollwert der Zugkraft=So// T .

| U
il |

Uber die Zifferntasten in das Eingabefeld ein | IS = oo
s |
[ |
(oot

4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. o o
A Es erscheint der Messbildschirm.

Stillstand

CHuwssooomcw SE X |

Starten Sie die Messung. Mm KorstEntE ZUgKEn ’

6 Mit dem Wechselbutton <F6> wird die ga- Fsam
phische Aufzeichnung der Messung gestarte! caoy,
bzw. gestoppt.

T ol = N EEE =
SRR e 1 T N
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Beispiel:

Berechnung der Zugkraft k; Fe«=m Ag Asina

Berechnung der Steigleistung B Ps= m Ag Asina Av / 3600

mit v = km/h und den folgenden Werten:

1 Fahrzeuggewicht m = 1500 kg

9 Steigungswinkel a = 9°

1 Geschwindigkeit v = 100 km/h

1 Erdbeschleunigung 9 = 9,81 m/s?

ergibt sich:

1 =2302N und Pst = 64 kW = 89 PS
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9.1.3 Konstante Geschwindigkeit

Bei der Betiebsart Konstante Geschwindigkeitvird der Prifstand so geregelt, dass die Fahr
geschwindigkeit unabhangig von der vom Fahrzeug aufdg@achten Zugkraft (Teillasbis Vollgas)
konstant bleibt, d.h. es kann nur bis zur eingestellten Geschwindigkeit gefahremerden. Bis zum
Vollastbereich erhoht sich also nur die Bremswirkung der Wirbelstrombremse, aber nicht die
Geschwindigkeit.
1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie es.
2 Rufen Sie das MenULAST-SIMULATIONund '"

danach den Menupunkt KONSTANTE G-

SCHWINDIGKEITauf. Messungen Simulationsart

A Es erscheint folgender Bildschirm: | -

I oo

3 Geben Sie den Sollwert der Geschwindigkeit | [iEEEER==_ :m: :.WWW, oot

v-Solliiber die Zifferntasten in das Eingab- |

feld ein. = ot o |

Stillstand

4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. s o |

A Es erscheint der Messbildschirm.

e [ [ [ I
@

Die eingegebene Geschwindigkit muss grof3er als 7 km/h sein.
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Starten Sie die Messung.

6 Mit dem Wechselbutton <F6> wird die ga-
phische Aufzeichnung der Messung gestarte!
bzw. gestoppt.

e o
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9.1.4 Fahrsimulation

Die Fahrsimulation stellt eine Nachstellung einer Fahrt auf der Stra3e bzw. eine bestimmte Last dar,
die bei den Fahrzyklen anhand der spezifischen Fahrwiderstande eingestellt werden kann. Dex-B
reich der Prufstdnde bezieht sich in erster Linie auf die max. Geschwindigkeiten der Ublichea-g
setzlichen Fahrzyklen von 0 km/h bis max. 120 km/h und Beschleunigwgen im Bereich 1m/s2.

Bei den Doppelrollen und Scheitelrollenprifstdnden kdnnen grol3e Massen wahrend dereB
schleunigung simuliert werden.

Beim Verzdgern, also Schiebebetrieb, wirken beim Doppelrollensatz nur die mechanisch vor
handenen Schwungmassenve ca. 2502300 kg (LPS 3000); <ca.
700 kg (MSR 1000) pro Achse. Eine hdhere Schwungmasse ist im Schiebebetrieb nicht mdglich.
Daraus ergeben sich im Zyklus uU. kiirzere Ausrollzeiten als vorgegeben.

Bei den Scheitelrollenprifstdden mit Antrieb ergibt sich auf Grund der vorhandenen Antriebe und
einer Beschleunigung (Verzdgerung) von 1 m/si
elektrisch zu simulieren.

Dadurch werden die Fahrsimulationen in den kleinen GeschwindigkeitsbEchen méglich. Ein we-
terer Vorteil besteht darin, dass durch die Antriebe jederzeit die Eigenverluste des Putidinds er-

mittelt und hinterlegt werden kdnnen. Die Genauigkeit der Belastung wird dadurch erheblichi-e

hoht.

Einfluss verschiedener Faktoren

Die Simulation auf dem Rollensatz wird vornehmlich von den Faktoren Ralind Walkwideistand
beeinflusst. Diese sind auf/in einem Rollensatz, in Abhéngigkeit von Rollendurchmesser undrkKo
zept (Doppel oder Scheitelrolle), im Gegensatz zur Stral3e sehr unschiedlich.

Vor allem bei niedrigen Geschwindigkeiten < 50 km/h sind die Wallkund Rollwiderstédnde der Rd
len grofer als der Gesamtwiderstand auf der Strafl3e. Dabei spielen Fahrzeuggewicht und Reife
druck ebenfalls eine Rolle. Diese Verluste kdnnen ohne Entrieb nicht ausgeglichen werden.
Somit ergeben sich gerade im niedrigen Geschwindigkeitsbereichbei der Doppelrollegrof3e Ab-
weichungen in den Fahrsimulationen.

Lastanpassung

Durch die Option "Lastanpassung" lassen sich die StraRenkoeffizienten auf dielie anpassen.

Wie bereits erwahnt, erfolgt eine adaquate Anpassung nur in Verbindung mit einemAntrieb.

Die Prufstande MAHA MSR mit Antrieb sind in der Lage, unter den oben genannten Grenzen eine
solche Anpassung durchzufiihren. Allerdings entsprechen dse nicht den Industriestandards der
Abgasrollenprifstande.

Simulationsmodell

Die BetriebsartFahrSimulationerfolgt generatorisch und motorisch. Die fahrzeugspezifische
Fahrwiderstandskennlinie inklusive Massensimulation wird durch folgendes Simulatsomodell
beschrieben:

; s s ExoD
F= K(\)/jf A, Kocj{fB@ + Koef/f?:@ + Koe\iti;g p +(Masse mmch)% +(Massdd Gina)
F Zugkraftsollwert

Koeff. A Rollwiderstandskoeffizient (konstant)

Koeff. B Walkwiderstandskoeffizient (linear)

Koeff. C Luftwiderstandskoeffizient (quadratischmit n @2)

Koeff. D Luftwiderstandskoeffizientlexponentiellmit n variabel)

Exp. D Exponent D (1¢ n ¢ 3, eine Nachkommastelle)

Masse Fahrzeugmasse
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Mmech mechanische Masse
\% Rollengeschwindigkeit
dv/dt Rollenbeschleunigung
g Erdbeschleunigung

a Steigungswinkel {)

(Koeffizienten AD beziehen sich auf eine Referenzgeschwindigkeit von 90 km/h)

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das MenULAST-

SIMULATIONund danach den ‘ ol
Menupunkt FAHRSIMULATION | Messungen Simulationsart — |
auf. ‘ i
A Es erscheint folgeader Bild- A N i .
schirm: |, .|
. . . Konst. Motordrehzahl Koeff.D
3 Geben Sie die Parameter Uber die = IESESEE——_— @ .. N .
L lUGDomTest 7 s
. Prufstand antreiben Masse

Zifferrtasten in die Eingabefelder " ==r
ein, oder, falls vorhanden, laden g ———
Sie diese aus der Datetvank mit |
der Taste <F6 DATENBANK>,

4 Betatigen Sieden Button
<F8 WEITER>.

A Es erscheint der Messbildschirm.
5 Starten Sie die Messung.

6 Mit dem Wechselbutton <F6> wird die ga-
phische Aufzeichnung der Messung gestarte! =
bzw. gestoppt.

Tisaopen ['C

Ta'C)

Bei PrifungenmitEMaschinen sind beim Beschleunigen
m/s? moéglich. Dies entspricht einer Masse von ca. 700 kg pro Achse.

9.15

BA053401-de

Konstante Motordrehzahl

Bei der BetriebsartKonstante Motordrehzahivird der Prifstand so geregelt, dass die Motor
drehzahl des Fahrzeugs unabhéngig von der vom Fahrzeug aufgebrachtemugkraft und
Geschwindigkeit konstant bleibt. Der vorgewahlte Sollwert @$oll) wird unabhéngig von der vom
Fahrzeug eingeleiteten Zugkraft bis zur max. Prifstandsmotorkapazitat eingeregelt.
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1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieresie es.
2 Rufen Sie das MeniLAST-SIMULATIONund EIJ
danach den MentpunktKONSTANTE MD-

TORDREHZAHLauf. Messungen Simulationsart P
A Es erscheint folgender Bildschirm: | —} | i

IL

3 Geben Sie den Sollwert der Motordrehzahh- | [iGESEER==— mw e R
Solluber die Zifferntasten in das Eingabefeld | IEESEESSN . o
ein. _ _ Konst Motordrehzahl |
| e
4 Betatigen Sie den Buton <F8 WEITER>. [

A Es erscheint der Messbildschirm.

Starten Sie die Messung.

6 Mit dem Wechselbutton <F6> wird die ga-
phische Aufzeichnung der Messung gestartel
bzw. gestoppt.

vA EEENS—
. NN

" rar "\-llJllj

9.1.6 Stillstand

Dieser Menupunkt aktiviert die Abbremsung des Rollensatzes durch ein definiertes Bremement
der Wirbelstrombremse.

BA053401-de
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9.2 Motorleistung messen

Unter diesem Meniipunkt wird die Motorleistung des Fahrzeugs ermittelt. Nach Anwahl dieses
Menupunktes erscheint folgender Auswahlbildschirm. Die einzelnen Menlpunkte kénnen Sie Uber
die Cursor-Tasten oder die Maus anwahlen. Die Menlpunkte werden nachfolgend erklart.

1 Kontinuierliche Messung
9 Diskrete Messung
i Letzte Messung anzeigen

9.2.1 Letzte Messung anzeigen

Wird die letzte durchgefiihrte Messung nicht gespeichert und das Messmeni verlassen, kann tiber
"Letzte Messung anzeigefi die Messung wieder angezeigt werden. Beim Verlassen des LPS
Programms wird der temporéare Speicher (bzw. die letzte durchgefihrte Messung) geldscht.

1 Nur beider kontinuierlichen und diskreten Messung aktiv!

9.2.2 Kontinuierliche Messung

Bei der kontinuierlichen Messung wird die maximale Leistung ermittelt und die Motorleistungch
DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 oder JIS D1001 ECE, DIN, EWG oder ISO
(Option), je nachdem, welche Einstellung unter 'Leistungkorrektur' ausgesucht wurde, errechnet.
Die Kurven fir Rad, Schlepp und Motorleistung werden graphisch dargestét. Falls der Luftdruck
und die Temperatur berticksichtigt, bzw. gemessen wurden, wird die Motdeistung als
Normleistung dargestellt.

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das Menii MOTORLEISTUNG MESSEN unadach den Menupunkt
KONTINUIERLICHE MESSNG auf.
A Es erscheintfolgender Bildschirm:

BA053401-de
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mit der Taste <F6 DATENBANK>.
Betétigen Sie den Button <F8 WEITER>.

Wabhlen Sie die Drehzahlquelle ogk
den Drehzahlaufnehmer und die entsp-
chenden Schaltflachen aus.

Betétigen Sie den Button <F8 WEITER>.

Das Fahrzeug sanft, aber kontinuierlich bis ir |/
den vorletzten Gang beschleunigen.

Sobald die Startgeschwindigkeit erreicht
wird, wechselt die Analoganzeige auf grin.

Dann Vollgas geben. Achten Sie darauf,
wahrend der HochschaltPhase nichtiiber
50 km/h zu beschleunigen, da sonst die
Messung gestartet wird, bevor der Prifgang
erreicht ist.

Kurz nach Erreichen der Nenndrehzahl des
Motors das Gas leicht wegnehmen und as-
kuppeln.

=Icix
F4 F3

EEH Fohewgeer G
Motor-Typ: Otto | © Diesel l | @ Wankel |
Aufladung: | ® Kein /mech. Lader | | @ Turbo (luftgekiihit) l | @ Turbo (wassergekiihlt) |
Getriebe: |® Schaltgetriebe | [ @ Automatik |
Schiupf: | @ Kein Schiupf | | @ Schlupf messen ' | @ Eingabe |
Antrieb: | @ Front-Antrieb | | @ Heck-Antrieb | | ® Allrad-Antrieb |
Leistungs-Klasse: | ] ’Q 300KW ‘ |@ 500KW J
Leistungs-Korrektur:
£useiz-Fakioren: f, 0,30] Q%] Py kW]
s Vo TkI] Py (U] Toa: [°C] [
Rotierende Masse: | ® Standard-Masse | | @ Masse ermitteln ‘ [@ Eingabe |
Sonstiges: | ® Haldex-Kupplung | [Kgrlla]ﬂstoffdichte 780, 0

E Datenbank 2 |:| Ubernehmen [
3 Wahlen Sie die Fahrzeugdaten aus, oder, falls vorhanden, laden Sie diese aus der Datenbank

B LPs Euno Jm0 HE

S Drehzahl-Konditionierung iﬁ.lﬂ

fb(/’y Drehzahi-Quelle
- [opazimeter Bl
180 | Drehzahlautnehmer
160 3
140 1000 Utnin —
12
100 [nicht erforderiich |
» MeB-Stelle
E
a0 [Triggerzange an Zundkerze el
2 Zundungsar
! [Einfunkenspule el
Drehzahl [Lmir]
Arbeltsvertahren
= _ o .
Al L] Kein Drel al

¥ werer " [N O]

P Fahrzeug beschleunigen \

zurlck

&.
8

150

100

= R I N O O L
0 200

v ANEEE

\‘""L”Q-- HEEN .
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@ Uber den Button <F6 LADEN> kénnen gespeicherte Messungen geladen und im Hintergrunaha
l gezeigt werden. Es kénnen max. 3 Zusatzkurven im Hintergrund eingeblendet werden.

10 Nach erfolgter Messung werden die Motor
leistung und das Drehmoment (falls ein Die
zahlsignal vorhanden ist) angezeigt.

Die Motorleistung ergibt sich aus der Rd-
leistung plus der Schleppleistung, die nach
dem Auskuppeln automatisch ermittelt we-
den.

11 Zur Auswertung der Messung siehe A-
schnitt " /dentische Funktioneh und Ab-
schnitt " Leistungskurveri.

BA053401-de

Clupssooomw

S ‘;(; Leistungs-Messung beendet ’

I Peome | 530.7] ps
‘ P-Mot 4833 ps
| PRad | 3301]Ps
. EEEEEEE P-Schiepp | 158.1] PS
bei 1575 | Uimin
2427 | kmh
: vei 43607 Uimin
i58.5 ] kmh
* Korehtur nach O 70020
onn
s L 200 kg
Umgebungswerte:
j[—— 2456]c
5 2 Taana 2539] ¢
Hua 6521 %
Pue 9445 | nPa
= . Ll L ilii Pyt 202 | nPa
8000

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

o luma)
2] F6| Kurven- F1 - F8
wiederholen | x-Achse =v | Auswahl Normierung

06.06.2003 11:24

NN
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9.2.3 Diskrete Messung

1 Nur in Verbindung mit Wirbéstrombremse.

l Fur Motorradpriifung nicht empfohlen.

Mit der diskreten Leistungsmessung ist es moglich, in Abhéngigkeit von der Geschwindigkeit oder
der Drehzahl, vordefinierte Punkte anzufahren und zeitlich zu halten. Diese anzufahrenden Punkte
mussen vor Beginn der Prufung eingestellt werden.

Die Start- und Endgeschwindigkeitbzw. Drehzahl sowie dieSchrittweite der Messung und die
Haltezeitwerden vom Priifer vorgegeben.

Unter Haltezeitversteht man die Zeit, in welcher der Prufstand die angefahrene Drehzahl bzw.
Geschwindigkeit konstant hélt. Die Haltezeit sorgt fuir einen stabilen Messpunkt, der geniigend
Zeit, z.B. fUr die Verbrauchsmessung, lasst.

Die Start-Haltezeiterleichtert den Einregelvorgang. Dies liefert exaktere Messergebnisse bei
aufgeladenen Motoren, deren Lader haufig verzégert ansprechen.

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das Menii MOTOREISTUNG

= BN Parameter fiir Diskrete Leistungsmessung e .,:
MESSEN und danach den MenipunkDIS- J]—J

KRETE MESSUNGauf. @) Messung tber der Drehzah! | (@) Messung tber der Geschwindigkei |
Es erscheint folgender Bildschirm:
A . ) ) 9 Start-Geschwindigkeit [km/h] ‘ 50,0
3 Wahlen Sie die Messungsart aus und geben e — 100.0
Sie die Parameter Uber die Zifferntasten in T ‘ i
die Eingabefelder ein. il | 10,0
4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. i | S

Zus#tzliche Haltezeit vor Beginn der Messung [s] ‘ 2

ek werer ") [N O |
5 Wabhlen Sie die Fahrzeugdaten aus, oder, ‘ W% 2 rFahzeugdaten [N O
falls vorhanden, laden Sie diese aus der & G O — CE B vei
tenbank mit der Taste <F6 DATEBANK>. o ——— -
6 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. o T o sosimee —
Antried: @ Frort-Antried @ Heck-Aniried @ Alvac-Antrieb
Leistungs-Ksse: o twow | [0 wow | (o mow o zow | @ wew | o wow |
Leings Koo o e | ECNEN WS WNETN RN e
Zusatz Fadoren ¢ [ o, m 0,000 P ) [ ]
Seommas Voo, o) 300]  n,, () 7500) T Q)
Rotierande Masse; @  Standard-Masse | 9 Masse emmitteln @ Eingabe E
o & ] f

7%0,0
78| F8
[ P el | [ | B
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7 Wahlen Sie die Drehzahlquelle oder
den Drehzahlaufnehmer und die entspa-
chenden Schaltflachen aus.

8 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>.

Drehzahl-Quelle
[opazimeter |

| Drehzahlautnehmer
[ [ |

Zylinder
[nicht erforderiich |

Mek-Stelie
[Triggerzange an Zindkerze |

Zundungsan
[Einfunkenspule B

Drehzah W]
Arbeltsverfahren

= I ’
18 I B Kein Drehzahlsignal

i wore "] [N O]

9 Langsam und gleichmaRig bis zur Start
Geschwindigkeit beschleunigen.

10 Vollgas geben wenn die StartGeschwindig
keit erreicht ist.
Der Prufstandbeginnt, Messdaten aufzu
nehmen. Die Messung sollte ohne Schait
vorgang im vorletzten oder letzten Gang e

folgen.
Y. o .
s -- d 1 [ [ [
o Uber den Button <F6 LADEN> kénnen gespeicherte Messungegeladen und im Hintergrund a-
1 gezeigt werden. Es kdnnen max. 3 Zusatzkurven im Hintergrund eingeblendet werden.

11 Bei voll durchgedriicktem Gaspedal wird hier der erste eingegebene Messpunkt anghren.
Die Wirbelstrombremse halt die GescWindigkeit bzw. die Drehzahl 5 k. (bzw. entsprechend
der vorgewahlten Haltezeit) und legt die Messung dieses Punktes ab.

12 Danach l6st sich die Bremse wieder und der nachste Messpunkt wird angefahren. Der Prifer
gibt wahrend der gesamten Priifung Vollgas.

13 Wenn alleMessungen erfolgt sind, weist die Statuszeile den Anwender mit der Meldung
"Kupplung dricken' darauf hin, dass ausgekuppelt werden kann.

14 Zur Auswertung der Messung siehe A- e

e . i 4x4 Leistungs-Messung beendet
schnitt " /dentische Funktioneh und Ab- &4 :
schnitt " Leistungskurver. B i  men
=y o omm
gl P-Schiepp __ 55.5 | PS.
bei Ulmin
| 10 | kmih
8 % bei [ 12;5 Ulmin
= 575 | kmh
g m \ :T‘:ﬂmm:l;;v kg
Umgebungswerte:
R 23.1] ¢
8 s 243]c
| Hua 15,1] %
B 348.3] hPa
ol 1 | i N I I H Pt 4.3 ] wPa
0 500 1000 1500 2000

20 03.2003 9:25

7| 5] Kurven-
wiederholen ”x-Achse=v AuUSwah! ‘Notmlerung I. .
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9.3 ElastizititsMessung
Mit diesem Menipunkt kann dieElastizitat des Motors geprtift werden. Nach dem Aufrufen der
Elastizitats Prifung werden wie bei der Fahrsimulation das Gewicht (Masse) des Fahrzeuges und
die Fahrtwiderstande eingegeben. In dem folgendem Bildschirm die Startind Endgeschwindigkeit
der Messung eingeben. Nach dem Bestétigen mit der Taste k > bzw. <Return> kann die Prufung
beginnen.
1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prufstand und fixieren Sie es.
2 Rufen Sie das Menli ELASTIZITATS " ,*_‘J
MESSUNG auf. —_——————
A Es erscheint folgender Bildschirm: Messungen Parameter
3 Geben Sie die Parameter Uber die Ziffern '— e
tasten in die Eingabefelder ein, oder, falls | otodeiingmessan | 0
vorhanden, laden Sie diese aus der Daten | Eaststiistiessing | . omomn
bank mit der Taste <F6 DATENBANK>. = o e
Masse | 1200,0 kg
4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. I - o
Geblase [ 1]
wstat [ 50,00 kmh
vstop  [IIEIAN kmm
| Py Pepl | | B
@ Mit den Cursor-Tasten <€ und <-> kdnnen Sie zwischen den Werten wechseln. Falsch eingesy

bene Zeichen kdnnen Sie einzeln mit der Taste <BACKSPACE> I6schen. Ein ganzes Feld kdnne
Sie mit der Taste <ENTF> |6schen.

5 Im gewiinschten Gang anfahren und vor
Erreichen der Startgeschwindigkeit, Vollgas Avtuste Messung ]

geben. e

Der Prifstand fangt an die Zeit aufzunehmen Meswer Ghersicn |

6 Die Dauer der Messung und die Messwerte
werden angezeigt.
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9.4

94.1

BA053401-de

Tacho-Kontrolle

Mit diesem Menipunkt kann der Tachometer des Fahrzeuges getestet werden, wenn das
Geschwindigkeitssignal von der Antriebsachse abgenommen wird. Dabei kénnen folgende
Funktionen Uberpruft werden.

f
f

Fahrzeug Geschwindigkeit
Kilometerzahler

Fahrzeug Geschwindigkeit

Mit diesem Menipunkt kdnnen zehn frei wahlbare Tach®&ollgeschwindigkeiten eingegeben
werden, die nacheinander angefahren wrden. Eine Grundeinstellung wird bei der Prufstands
Konfiguration vorgenommen.

1
2

Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie.es

Rufen Sie das Meni TACHGKONTROLLE
und danach den Menlpunkt FAHRZEUG
GESCHWINDIGKEIT auf.

A Es erschent folgender Bildschirm:

Mit der Taste <F6 BEARBEITEN> kénnen di
Sollgeschwindigkeiten geéndert werden.

Der Wertv-ist zeigt die momentane Ge-
schwindigkeit des Fahrzeugs auf den Rollen
an. Die Sollgeschwindigkeiw-Tacho muss
nach dem Fahrzeugtachoangefahren wer-
den.

Betatigen Sie den Button <F8 START>.

Fahrzeug auf die angezeigte Sollgeschwin
digkeit beschleunigen. Richten Sie sich dabe
nach dem Fahrzeugtachometer.

Wird die Geschwindigkeit 3 Sekunden ka-
stant gehalten, wird der Wert automatisch
Ubernommen.

Ansonsten den Messwert mit

<F8 BESTATIGEN> speichern.

Die Anzeige springt zur nachsten Sall
Geschwindigkeit.

Fur jede weitere Sollgeschwindigkeit die
Prifung wiederholen.

Tacho Test (Geschwindigkeit) EIJ

w-Tacho [kmm] wist [kmm]

Relative Abweichung [%]

[ ey PSRN [ [ [ Il
R

wTacho [k wist [kmm]

&

@

L

=

®| @

Relative Abweichung [%]

&

zurick ﬁ uberspringgﬂ bestatigen F.‘ (li-_-—-ﬂ

Mit der Taste <F5 ZURUCK> wird zur vorherige Sollgeschwindigkeit zuriickgesprungen.
Mit der Taste <F7 UBERSPRINGEN> wird zur nachsteSollgeschwindigkeit gesprungen.
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9.4.2

8 Wourde die letzte Messung durchgefiihrt, so
erscheint am Bildschirm éne tabellarische
Auflistung der Soll und der IstWerte der
Geschwindigkeiten, sowie eine graphische
Darstellung der Messwerte mit derelativen
und absoluten Abweichung.

9 Mit dem Button <DRUCKEN> oder mit der
Taste <F12> wird ein Ausdruck der Messung
gestartet.

10 Mit <F5 WIEDERHOLEN> kann die Messunc
wiederholt werden.

<F6 BEARBEITEN>:

1 Andern Sie die Sollgeschwindigkeit mit den
Zifferntasten und bestétigen Sie mit <E-
TURN>.

2 Mit den Cursor-Tasten <& und <-=> kdnnen
Sie zwischen den Werten wechseln.

3 Falsch eingegebene Ziffern kénnen Sie ei
zeln mit der Taste <BACKSPACE> |dschen.
Ein ganzes Feld kénnen Sie mit der Taste
<ENTF> léschen.

4 Speichern Sie die Anderungen mit der Taste
<F8 UBERNEHMEN>.

Kilometerzahler

T —— izl
g () Tacho-Test (Geschwindigkeit) i‘;lﬂ
#

«Tacho fkmi] MeRwerte [km/h]

wist famih]

10711

|

23,90

1728
__. =
¢ __ -_____

wiaderho\eﬁ u

Relative Abwelchung [%]

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie.es

2 Rufen Sie das Menii TACHGKONTROLLE
und danach den Menlpunkt KILOMETR-
ZAHLER auf.

A Es erscheint folgender Bildschirm:

3 Geben Sie den Kilometerstand tber die Zi
ferntasten in das Eingabefeld ein.

4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>.

mesao e b |
gg‘i Kilometerstand eingeben

[ LastSimiation |

[ ——

okl |

[T

woomnten |

[ [ 1 sl [ [ [ b
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9.5

5 Legen Sie nun eine beliebig langé&trecke
mit dem Fahrzeug auf dem Prufstand zurlick
und vergleichen Sie die Werte auf der AnZe
ge des Fahrzeuges und auf dem Monitor.

6 Mit dem Button <F5 TRIP START> wird der
KilometerzahlerTest gestartet.

7 Mit dem Button <F6 TRIP STOP> wird der
KilometerzéhlerTest gestoppt.

8 Mit dem Button <F7 TRIP RESET> wird der
KilometerzahlerTest auf Null zurlickgesetzt.

9 Mit <ESC> wird der KilometerzahleiTest
beendet.

Lastanpassung (Option)

b~

@eswo0 0000200 eEE
Kilometerzahler-Test

v
100 4
80 120

Trip [kem] 140

Ia Nl
Lo

160 7

Nur in Verbindung mit Wirbelstrombremse.

BA053401-de

Uber diesen Meniipunkt kénnen verschiedene Anpassungen durchgefiihrt werden; z. B. kénnen
hier Prufstandskoeffizienten ermittelt werden. Die iterative Koeffizientenanpassung kann nach
folgenden Normen durchgefuihrt werden, wobei vor der Durchfiihmyg der Anpassung das
Fahrzeug in der FahrzeugDatenbank definiert werden muss.

A Nach Aufruf des Meniipunktes LASTANPASSUNGerscheint folgende FunktionsAuswahl:

1 ECE
1 SAE J2264
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9.5.1

Koeffizientenanpassung nach ECE
1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie da Menu LAST-ANPASSUNG
und danach den Menipunkt ECEauf.
A Es erscheint folgender Bildschirm:

3 Geben Sie die Parameter Uber die Ziffernsa
ten in die Eingabefelder ein, oder, falls we
handen, laden Sie diese aus der Datenbank
mit der Taste <F6 DATENBANK>,

4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>.
A Es erscheint der Messbildschirm.

Mit den Cursor-Tasten <®> und <-> kdnnen Sie zwischen den Werten wechseln. Falsch eingeg
bene Zeichen kdnnen Sie einzeln mit der Taste <BACKSPACE> |6schen. Ein ganzes Fetihken
Sie mit der Taste <ENTF> |6schen.

5 Beschleunigen Sie das Fahrzeug auf 110
km/h.

6 Nach erreichen der angezeigten Solleg-
schwindigkeit wird der Ausrollversuch (Gas
wegnehmen und auskuppeln) eingeleitet.

Der Prifstand wird entsprechend demein-
gestellten Simulationsmodell abgebremst.
Bei jedem Intervall wird die IsZeit (ECE)
gemessen und angezeigt.

7 Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6 bis alle Intervalle im griinen Bereich liegen.

Bei der iterativen Koeffizientenanpassung nach EGEorm erfolgt die Bewertung pro Intervall. B-
zogen auf die Sollzeit wird der Zeitfehler berechnet und ausgegeben. Ist der Zeitfehler im Tolerar
bereich, wird die Zeile in grin angezeigt, liegt er aul3erhalb des Toleranzbereichs, wird die Zeile i
rot angezegt. Der Prifstand wiederholt automatisch die Koeffizientenanpassung, bis alle eieg
stellten Intervalle im griinen Bereich liegen, bzw. bis die max. eingestellte Anzahl von Durchlaufer
(standardmafig 6) durchgefuihrt wurden.
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